HACTABHO-HAYYHOM BELY
EJEKTPOTEXHUUKOI' ®AKYJITETA Y BEOT'PAXY

Ms6opuo Behe Enexrporexmuukor ¢akynrera y beorpagy Ha cB0joj CeIHUIM OF
22.01.2013. rogure Hac je IMeHOBAJIO 3a wiaHoBe KoMucHje 1o pacnucaHoM KOHKYpCy 3a u300p
BaHpeAHOr mpodecopa ca MyHAM paJHAM BPEMEHOM 3a YXy HaydHy oOJNacT ayTOMAaTHKa.
[Tpoyurin cMO IPHCIENH KOHKYPCHH MaTeprjall ¥ uMaMo dacT na M36opHoM Behy mojHecemo
cienehn

N3BEIMITAJ

Ha xomxypc ce mpujaBmo jemau kauaupaT Ap CreBuna I'paoBan, IOLEHT ca IIyHMM
panuuM BpemenoM mnpu Karexapw 3a curHage W cucreMe EJEKTpOTeXHHUYKOr (akynrera y
beorpany.

A. buorpadcxn nogamu 0 KAHIMAATY

Hp Cresuna I'paosarr pohen je 1951. r. y Beorpany. Ha Enexrporexuuuxom daxynrery
y Beorpazy je jumioMupao, Maructpupao u gokropupao 1974, 1980. u 2000. r., pecnexTHBHO.
ITo muiomupamy paau kao craxkep Ha Karempu 3a ayromaTuky EnexTpoTeXHHUKOr QaxynTeTa
70 1976. V nepuonay ox 1976. o 1988. pagu y BojHOTEXHUYIKOM MHCTUTYTY — CEKTOP 3a PAKETHY
TEXHUKY, Ha mo3unujamMa o1 mialer ucrpaxxupada Jio Hayennuka OJceKa 3a aHAIHU3y M CHHTE3Y
Bohjenux pakera, Ox 1988. 10 1996. zanocneH je y Uncruryry ,,Muxajno Ilynura®, maboparopuja
3a pauyHapcKe CHCTeMe, Ha MO3WITHjaMa CaBeTHUKA M BHUIIEr CaBETHHKA, a ol 1992. no 1996, Ha
ayxuocT momohruka qupektopa snabopatopuje. On 1996. r. aHraxkoBaH je Kao aCHCTEHT Ha
Enexrporexumukom dakynrery, Karempa 3a ayromMaTuky, Ha peajM3allydjd ITOCTAUIIOMCKHX
Kypcesa 3a uHocTpane crynaente. Tokom 2000. T. uzabpan je, a 2006. r. u 2012. r. pensabpaH y
spame gomedra. Ox mouyerka mkoscke 2012/2013 roawHe je Ha JY)XHOCTH IPOJEKaHa
Enextporexunykor ¢axyarera 3a)yKeHOT 3a capaliy ca IPUBPEoM 1 Mel)yHapoIHy capaby.

b. loxTropcka mucepranmja

Cresuna I'paosai: Pa3Boj KOMOHHOBAHOI ajiropUTMa HHEpIMjalHE ¥ BH3yCIHE HaBUTralyje,
JlokTopcka aucepranuja, ExexrpoTexaudky Gpakynrer, YHuBep3ureT y beorpany, Jyr 2000. r.

B. HactaBHa akTHBHOCT

Ha penosuum, mMactep ¥ JOKTOPCKMM CTyJ#jaMa IpeJaBao je M Ipeaaje IpeamMere:
Aytomarcko Boljeme oOjekara y rmpocropy, Cucremm Bolhema, CucTeMu 3a HaBHTalHjy,
[IpojexToBame ayrommiora, JwururamHa obpama ciuke, AyTOMAaTrcKO YIPaBhame KpPETameM,
Wuepryjansa Hapurayja 1 MHTErprcaHi HaBUTAIIMOHK CHCTEMMU.

Ha mocrmumioMmckuM cryaujamMa cMepa YIpaBibare€ CHCTEMHMa IIpefiaje IpeaMeT
AyTtomatcko Boheme objekara y mpocropy ¥ JururanHa obpana ciuke, a Ha MOCTIUIIIOMCKUAM
CTy[¥jama 3a CTpaHe cTyIeHTe npeaaje npeamere: Missile Guidance Systems, Inertial Navigation
Algorithms i Autopilog Design.




[Ty6nukoBao je yubennk MoHorpadckor kapakrepa: ,,AyroMaTrcko Boleme objexara y
npocTopy®, Akamemcka Mucao, Enexrporexandku ¢akynrer beorpan, 2005. 1., ISBN: 86-7466-
202-1

KangupaT ce mocebHO aHraXxoBao y pas3BOjy CTYICHTCKe u pa3Bojue JlaGoparopuje 3a
aytomatuky riae je peammzoBao KECTPEJI — enykanuonm pobor, Tpoocmy padyHapcku
ypasisany miatdopmy u Marerpucann INS/GPS cuctem.

V CTymeHTCKMM aHKeTama IeJaroliK{d KBaJWTeTH KaHAUJaTa OLCH-CHH CY MPOCEYHOM
orenomM 4.73.

Jp I'paosar je 6uo pykoBoaunarn 3 JOKTOpCKe AUCEpTAlje B MEHTOP 8 MarmcTapckux
Te3a u 8§ Macrep pajosa.

Taxobe je 610 wian KOMHCH]a 3a Tperiiel, oleHy U oa6pany 10 JOKTOPCKUX AucepTanyja
U 23 MarucTapcKux Tesa.

I'. budanorpaduja HaAyYHNX B CTPYIHHX PaJ0Ba

Kanguuar je o6jasuo mpexo 60 HaydHHX pamoBa, ojf dera 31 of mpBor u3bopa y 3Bame
JIOLEHTa, Yy JOMaliM U WHOCTPAaHHM YacOIIMCHMa MM IIOAHETHM Ha JoMahMM ¥ MHOCTPaHHM
HayyHHM KoH(epeHIHjamMa. Y HACTaBKy ce HaBOJE CaMO paJoBU 00jaBJbEHH y IMEPHONLY O
n300pa KaHUIaTa y 3Bambe JIONCHTA.

CITMCAK HAYYHUX PAJZIOBA (ox mpBor u3bopa y 3Bame J0IEHTa):
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1. Graovac, S.: ,,One Approach to the Fusion of Inertial Navigation and Dynamic Vision®,
Chapter in: ,,Mobile Robots — Perception & Navigation“, Editor: S. Kolski, Pro Literatur
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1.650, Rang: Automation & Control Systems: 23/59, Robotics: 7/16, M22

4. S. Graovac, A. Goma: “Detection of Road Image Borders Based on Texture
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Lisboa, Portugal, July, 2002.
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S. Graovac, A. Goma: “One Approach to Road Border Segmentation Based on Texture
Descriptors”, Turkish Automatic Control Conference, TOK, September 2011., Izmir,
Turkey,
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M63 - Padosu na oomahum xongepenyujama,.

L.

2.

Graovac, S.: ,,Primena dinamicke vizije u korekciji inercijalnog navigacionog sistema®,
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linearization®, XLVII Konferencija ETRAN, Herceg Novi, Jun, 2003.
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XLVIII Konferencija ETRAN, Cagak, Jun, 2004.




6. Graovac, S.: ,,Simultana procena parametara kretanja i strukture scene integracijom
inercijalne i vizuelne navigacije“, XLIX Konferencija ETRAN, Budva, Jun, 2005.

7. Standié, R., S. Graovac: ,,Programska podr$ka za razvoj integrisanog sistema inercijalne
navigacije i globalnog pozicioniranja“, 50 Konferencija ETRAN, Beograd, Juni 2006.
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2010.
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slici, XVIII Telekomunikacioni forum — TELFOR 2010, Zbornik radova, Novembar
2010, Beograd, ISBN 978-86-7466-392-9

12. S. Graovac, A. Juma, M. Brankovié, A. Ristivojevi¢: ,,Izdvajanje regiona puta na bazi
obeleZja teksture®, Etran, Tesli¢, 2011.

13.1. Zunji¢, S. Graovac: “Detekcija grani¢nih linja puta u slici u svrhu automatskog
upravljanja kretanjem vozila”, Etran, Tesli¢, 2011.

14.A. Goma, S. Graovac: “The extraction of road borders based on texture
classification”,Etran, Zlatibor, 2012.

15. M. Kosti¢, S. Graovac: “ Detekcija ivice u digitalnoj slici primenom metodologije
organizacije mravlje kolonije”, Etran, Zlatibor, 2012.

16. Cosi¢, M. Susié, S. Graovac, D. Katié¢: “Combined Controller Architecture for Leader-
Follower Robot Formation Control”, NEUREL, Beograd, 2012

TEXHWYKA PEIIEILA (ox mpBor u360opa y 3Bame JIONECHTa):

Kareropuja HA3UB pojexar roJiuHa
M83 HoBH TEXHOIOLIKH IMOCTYIIaK AyTOMaTH30BaHH CUCTEM 2007.
OuMTaBarba yraoHe MO3UIIN]e IIPOTHUBIPAJIHE 3AIITHTE,

nancepa nporuBrpagaux pakera MNT, TR 6124
U PErucTpanyja BpeMeHa u
YCIIEITHOCTH JIAHCHPamba

M85 Pa3Boj co)Teepa 3a OAPIIKY Pa3Boj maTErpHCaHoOr 2009
HOBOj METOIF MHTETPaIyje HABUTAITMOHOT CHCTEMA 34
cHcTeMa HHEPIUjaTHe U MPEMEHY Y ayTOMAaTCKOM
caTeUTCKe HaBUTaIH]je nonupamy Bosuia, MNT,
TR 11012
M82 WuaycTpujcku TPOTOTHII 38 Pa3Boj unterprucaHor 2010
HHTErparyjy HHepIHjaiHe 1 HABUTAIIOHOT CHCTEMA 32
caTeJIMTCKe HaBUTallHje IPUMEHY Y ayTOMaTCKOM

nonupamy Bo3una, MNT,
TR 11012




JI. Ipuka3s u oeHa HAYYHOT M CTPYYHOIPA/Ia KAHUIATA

[TPUKA3 HAVYHE JIEJJATHOCTU KAHIWUIATA

Hayunu pajg kampmpara ce y Hajselio] Mepw ojHoch Ha 007acT HHTErPHCAHMX
HABUTALMOHO-YIIPAB/hAYKEX CHCTEMA, A Ce IIOjeAMHAYHO pasMarpajy CHCICMH BH3yeIHe
HABHTAIM]€, HHEPIH]alHA HABMTAIMOHN CHCTEMH A CHCTEMH [TTOOAIHOT [O3UIHOHUPAL:A.

Jemar o NyONMKOBAHMX pPajoBa OJHOCH CE HA OMIITe NpuHimne ¢ysuje cucTeMa
WHepLHjalHe HABHTAIMje CA HABMTALMOHHM CHCTeMoM OasupanuM Ha oOpanu cexsemue 1B
clvka (IMHAMEYKA BH3Hja), JOK je Jeo pajoBa mocelieH IpoGiieMy HHTerpanuje oa JBa
CHCTeMa ca CTAHOBHIITA ONTUMAJIHE eCTAMAIH]e [TapaMerapa Kperamba.

VY jpyroj obiacTit MCTpaXKHBama M pasBoja, y pajoBAMa M TEXHHYKHUM PEHICHUMA,
TEKHUIITE je Ha MHTETPAIUji HABMTAIMOHEX CHCTEMa 3aCHOBAHMX HA MHEPLUHJAIHUM CCH30PHMA
penaruBEO nucke Ttaunoctn (MEMC Ttuma) u uH(pOpmanujaMa Koje IOTHYY H3 CHCTEMA
00aTHOr NO3UIMOHKpaka., Y mpuMeHH npommpeor Kammanopor ¢uirpa 3a ONTHMATHY
eCTHMAuyjy TpelllaKa MHEPIHjaTHOT HABHIALMOHOI CHCTEMa 3a OBE HAMEHE, NPUMEHEH je
OpUTMHATHO pPasBHjEHM METOJ NPHIYNIeHa TIpeliaka IpHiaroheH IUHAMHYKAM YCIOBHMA
KpeTama y TPEHYTKY ryOuTKa nHpOopMaImje U3 CHCTEMA rI00ATHOT TO3UIHOHHPALA.

Heky on pajoBa Cy OPHMjEeHTHCAHM H Ka BH3YeJHOj HABHTalMju Ca MPHUMCHOM Y
YIIpaB/bamby TPOAMMEH3HOHHM H IUIAHAPHEM KPETameM, Jie Ce IOIpaBKa TayHOCTH HPOICHE
pacTojama /(0 Hperpeka MOCTHIKEe Ha OCHOBY TOJATHHX HMH(OpManuja Koje IpyXajy IHHCAPHH
aKIeIepOMETPH Kao JIe0 CUCTeMa WHEpIFjajHe HaBHTaluje. Y HOBHJUM paJioBHMa U3 OBE
obmacTy maxsa je moceelieHa JeTexnmju persoHa IyTa M IPaHHYHMX JMHMja Ha Oasu
IpOIECHParba CIUKe W KIaCH(UKAMOHUX IpOIEAypa KOje CE OCnamajy Ha OIHUC TEKCType y
Pa3IMIATAM JETOBUMA CIIHKE,

V IpyrEM pajoBuMa ce pasMmarpa codrsepcKa IOApIIKA 3a PasBOj alropHTMa
HHTErPaIyje MHEPIMjaTHOr HABUIAIFOHOI CHCTEMA Ca CHCTEMOM IVIOOAIHOT NO3HIMOHUPAIbA,
KOjH je 3aCHOBAH Ha ONTHMAJIHO] eCTHMAIIMjH HAaBHTAllHOHMX IlapaMerapa ¥ IapaMerapa Ipemike
HHEPIHjaTHUX CEH30pa.

KonauHo, €0 pajioBa ce OJHOCH Ha IPOOIEMATHKy IIOCTABKEC HECTAIIHOHAPHOI MOJENA
Meta BOheHHX JeTenmIa (ca acleKTa AWHAMHUYKE CHMyJaruje W aleKBaTHE JMHeapH3alyje
MOJIeJIa), Y YeMy je pasMaTpaH | 3aarak Ipriarojemna MeToa ONTHMAIHOT caMoHaBolersa 3a
OIIIITH CIIy4aj JETETUIIE ca BPEMEHCKH IIPOMEHJBHBHIM JIMHAMUIKAM MOJEIIOM.

[IPUKA3 CTPYUHE NEJJATHOCTU KAHINJATA

ToxoM pazia y BOjHOTEXHHUYKOM MHCTHTYTY Pajdo je Ha AHAJIW3W M CHHTE3H CHCTEMa
BOljerba U yIpaBIbamha Ba3lyXOIUIOBHUX BOLEHHX pakeTa U3 Iporpama momaher passoja, modYeB
0JI IIpopauyHa, IPeko padyHapcKe CHMyJIalldje, IPOjeKTOBamba M Peanusalije ayTomuiIoTa, 10
HHTerpanyje, NabopaTopHjCKUX TeCTHpama M IONHIOHCKMX HcnuTHBama. Y MHCTHTYTY
,Muxajno IIymms® 6mo je HOCHIAIl BHIIE [pOjeKara pavdyHApCKHX CHCTeMa BOJHC HaMCHe,
BE3aHUX 3a HpOOJEeMAaTHKy IUHAMHYKE CHMYJAIWje pajla CHCTeMa 3a YIpaB/balkbe BATPOM M
cHCcTeMa caMOHABONemba, Kao M 3a pealli3alijy CIElHjalHuX pavyHapCKuX CHCTeMa HAMEHEHHX




3a ayToMaTcko mpaherbe Ba3ayliHux I{/beBa H Kao IOApIIKa 3a caMOHaBoheme Oasupano na TB
KamepH Kao ceH3opy. Takolje je 610 W HOCHIIAL [IPOjeKTa TpeHaxepa 3a 00yKy MammHOBOha (32
notpebe JXKTII Beorpan), xao u jBa npojexra (BMA u ['anenuxa) Kpo3 Koje je pa3BHjeH CHCTEM
3a ayroMarcky ananusy TB cike MEKPOCKOICKHX y3opaka. Y mepuony ox 1991. mo 1996. r.
610 je HOCHJIAI[ HET CTPATEIKUX W MHOBAIMOHHMX IIPOjeKarTa U3 OOJACTH TEXHONOIIKOI pa3Boja
npu PenyOmmukom u CaBesHoM MHUHHCTApCTBY 3a HayKy M TEXHOJOTH]y H3 00acTH
CUMYJIAllHOHOr co(TBEpa oOmIiTe HaMEeHe 3a IPEMEHY Yy pa3sBojy CHCTeMa ayTOMarCKOTr
YIIPaBJbarba, PauyHApPCKUX CHCTEMA 33 ayTOMATH30BAHO TECTHpame M Ipaheme MPOM3BOIHMX
nporeca u ap. Y mepuoxay ox 2004. mo 2010. r. 6o je pyKoBoAmIIAIl jOII TP HPOjEKTA IPA
MuHECTapCTBY 34 HAYKY M TEXHOJOTH]Y W TO JBa U3 KATETOpPHje CTPATEINKUX TEXHOIOIIKAX H
jENHOr MHOBAIMOHOT., Y pajy Ha OBHM IPOjeKTHMa II0jaBJbYj€ CE€ KA0 KOAyTOp TEXHUYKHX
pelnema Be3aHUX 3a CHCTEM aKBH3HWIIMje I0JaTaka ca JiaHcepa IPOTHBIPAIHHUX pakera, Kao M
co(TBEPCKOT MaKeTa 3a MPOjEKTOBAme W HPOTOTHIA CHCTeMa 3a HHTETpallyjy HHEPIH]jaHe
HaBUTaLHj€ U II00AHOT MO3MI[MOHUPAatha Ha KOITHEHUM BO3MIIIMA. YKYIIHO j€ OMO pyKOBOIAIIAIL
ocaM Ipojekara M3 Iporpama TEXHOJOMIKOT pa3Boja mpy MuHHCTapcTBy 3a HayKy PemyOmuke
Cpbuje.

V mepuony o uzbopa y 3Baibe gomeHTa 610 je Hajupe NOMONHUK a 3aTHM PYKOBOJUIIALL
IporpamMa MOCTAUIIOMCKHIX CTYIHja 3a THOujcKe CTyieHTe Ha ElrekTpoTexHuukoM (akyTeTy.

Yiran je nomahux crpyunux ynapyxema ETPAH, JAICA u CAYM.

V crpyuroj jaBroctu, Jlp ['paoBau je mossar xao ayTopureT y obnacté Bohema u
yIpaB/barba 00jeKTIMa ¥ IPOCTOPY, ¥ Pa3Bojy CUMYJIAIIHOHUX MOZENA U YIPaBJbaby CIOKCHUM
TEXHUYKO/TEXHOJIOIIKMM IIpolleckMa. Y peanusalldju mpojekara Ihe je capahusao u/mim
PYKOBOJHO KaHAMIAT CE OJIIMKOBAO BHCOKOM CTpyuHOMNY M IPOPECHHOHATHAM IIPUCTYIIOM Yy
pelaBarmy CI0KEHHX IIPAaKTUIHUX Ipodiiema.

B. Onena ucnymeHOCTH YCJI0BA

Hayuna o6nacT y X0joj je KaHmuaar akTuBaH je y HOTIIYHOj KOPeJIMCAHOCTH ca obnamhy 3a
KOjy ce Ompa.

Kao HacTaBHHK je MCKa3ao BHCOKE KBAJUTETe M y CTYACHTCKHUM aHKeTama je OLCH-CH
OJUTMYHHM OIleHaMa.

VKyIHUM Hay9IHHM ¥ CTPYYHUM PE3yJITaTUMAa 3acilyXyje H300p y BHILE 3BaIbE.

[Ty6nukoBao je yIIOGHHK KOjH ce KOPHUCTH Yy HacTaBH M3 JBa IIpeJMeETa Ha OCHOBHHUM H
MacTep CTyIujama.

Kanaunar je nao 3HaYajad JOIPHHOC yCaBpIaBamy HAy4HOI IIOAMIIATKA Ka0 MEHTOpP Y TPH
JIOKTOPCKE M 0CaM MarmcTapckux Tesa, a U Kao WwiaH KOMHCHja 3a o10pany 10 goxTopckux u 23
MarucTapcKux Tesa.

V uepunony makon 2000. r. 6uo je wim je wian nporpaMckux oxdopa tpu IFAC u ase IEEE
xoH(pepeHImje, Kao 1 wiaH ypehusaukor oxbopa yacomuca ,International Journal of Advanced
Robotic Systems®, (http://www.ars-journal.com/)




E. 3akmyuak n npemior

Hp Crepuna I'paoBan je kao ruiogan HCTPAXKUBAUKK paJHUK 00jaBuo rpexo 60 HaydHHUX
panoBa. OuIuKyje ra caBecHa, OJI'OBOPHA U BHCOKO MpodeCHOHATHA HEKCEhePCKa JEIaTHOCT ¥
pelaBamy CIOKSHUX Ipojekara 3a moTpebe MunucrapcTpa 3a HayKy PemyOnuke Cpbuje, JHA
oggocHo Bojcke Cpbmje w mpuBpemumx opranmsaimja. lloceOno Tpeba uctahu mHEroso
pykoBoheme TOCTIUIUIOMCKHM CTy[jaMa 3a CTpaHe CTYIEHTe, YMMe je 3HATHO JOIPHHEO
Pa3Bojy MarepHjajHe OCHOBE W (UHAHCHjCKe mojprike EnexTporexaumukor ¢axynrera. CBOjuM
yUOEHHKOM, IIpe/laBarbiMa Ha PEAOBHAM W IIOCTAMIUIOMCKAM CTyIHjaMa 3a Hallle W CTpaHe
CTyZleHTe, Ka0 U PYKOBOBEHmEeM NOKTOPCKHM JUCepTaldjaMa W OpOjHMM MaruCTapcKuM Te3ama
KBaJIM(UKOBAO e KA0 CaBECTaH HACTABHHK Ca BUCOKHMM OIleHAMA y CTYIEHTCKMM aHKeTaMa.

IoTnucanu pedepenTy ca 3a10BOJECTBOM Ipemiaxy 36oprom Behy EnexTporexHuukor
dakynrera qa np CreBuiry I'paosiia m3abepe y 3Barbe BaHPeIHOT NMpodecopa ca IMyHUM PaHuM
BPEMEHOM 3a YKy 00JIacT ayTOMaTHKa, 32 KOj€ 3Barhe je KOHKYPC PACITUCAH.

V Beorpany, 05.03.2013. YIAHOBU KOMUCHUIJE:
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/Ip bpauko Kosaueruh, pen. mpddecop

Vrusep3utet y beorpany — EnextporexHudkn haxyaTer

p XKessko Dyposuh, pen. mpodecop
VYuusep3utet y beorpany — Enexrporexanukn axynrer
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Hp Homax Jayxo I/Ih; pen. mpodecop
Enextporexunuku ¢axynret, [lonropuna, [{paa ['opa




