
KOMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNIEKOG
FAKULTETA U BEOGRADU

Komisija- za studije lI stepena, Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu, na svojoj sednici
gdizTgj 12.03.2013. godine imenovalo nas je u Komisiju za pregled I o""n, .u.t"i *au aipt.,l-r:l,jul" SamardZii pod naslovom-,. procena azimuta lnicijalne jedinice pri k.etanju fo.nocuGNSS ". Nakon pregleda materijala Komisija podnosi slecleii

IZVESTAJ

1 Biografski podaci kandidata

.Tijana. M. samardZii je rodena 02-0g.19g9. godine u Liprjanu. Zavrrrra je prvu beogradsku
gimnaziju. Elektrotehnidki fakultet, Univerziteta u Beogradu, upisala je 200g. godine. u i-[iou-
2012. godine je diplomirara na odseku za Terekomun]kacije i informacior" i.i,""logi.i",-..".
Radio komunikacije, sa prosednom_ ocenom g,04, a dipromsli rad na temu ,, rra"iii"..-,id.p"t""
u kognitivnom radiju " odbranira je sa ocenom 10. Master studije je upisala u ottouir'zotz.
godine na Elektrotehnidkom fakultetu, Univerziteta u Beogradu, .oau sirt"-rto inz*;"..tro i
radio komunikacije. Na master studijama je polozila sve isfite sa prosednom ocenom 9.0.

2. Opis master rada

Master rad kandidata sadrLi 62 strana teksta, zajedno sa slikama i dodacima. pored uvoda i
zakljudka rad sadrzi 5 poglavlja, spisak Iiterature i iodatak. Spisak Iiterature sadrzi s refeienci, a
u dodatku se nalaze MATLAB kodovi korijieni u eksperimentaln oj analizi.

^_u^ !:u9T poglavlju objasnjene su osnovne karakteristike globalnih navigacionih sistema GpS,
GLONASS, GALILEO, njihove prednosti i mane.

. Y drrgg_,]-poglavlju je objasnien inercijalni navigacioni sistem. objalnjeni su senzori koji se
koriste u INS sistemima i izvori greiaka INS sistema.

U tre6em poglavlju su objaSnjene metode korisiene pri realizaciji projekta.

. !.letyrtom poglavlju je objainjen nadin na koji je izvrseno ,ni.irji. Zatim postupak obrade
dobilenih podataka, kao igrafidki prikaz i opis rezuliata.

U petom poglavlju je dat pregled osnovnih karakteristika platforme korisiene na projektu.



3. Analiza rada sa kljuinim rezultatima

Master rad dipl. inz. Tijane SamardZi6 se bavi predstavljanjem reienja jednog vaznog
problema u telematici, a to je odreilivanjem azimuta ineicijalnih jedinica korisienjem iri,.gri.rn"
metode GPS/INS ili korii6enjem samo INS. ovi navigacioni sistemi kao i resenje su te-orijski
obradeni.

MEMS senzori su decenijama prisutni u automobilima u sklopu sistema aktivne za5tite od
sudara, ali su takode sve zastupljenije i naknadne ugradnje tirematidkih uredaja kao deo
informacionih sistema za analizu agresivnosti voznje; ranlg otkrivanja i obaristar.-.1u o
sudarima. Potrebno je obezbediti pouzdanost naknadni ugradnje i obezbedivanje inforn,u.il. o
orjentaciji telematidkih uredaja u vozilima. eesri iedosiaci ove logistidke pro."dr..
ogranidavaju moguinosti primene informacija dobijenih sa senzora jer razdesinost po azimutu je
jedna od najve6ih nestacionarnih komponenii greske inercijalnog navigacionog sistema.

Osnovni doprinosi rada su:
a) detaljna teorijska analiza oba pomenuta navigaciona sistema.
b) pokazana tainost GPS/INS i INS sistema prilikom odrecrivanja azimuta inercijarne

jedinice.
c) realizacija algoritma koji 6e podrZati Siru primenu informacija dobijenih od telematiikih

uretlaja opremljenih MEMS senzorima.

4. Zakljuiak i predlog

. 
Kandidat Tijana SamardZid je u svom master radu uspesno teorijski predstavila Gps i iNS

sistem, kao imogudnost nj ihove 
.integracije i eksperimentalnom analizom doila do znadajnih

rezlrltata praktidno primenljivog algoritma kao deo jednog veieg sistema za pratenje ponasinja
vozada.u saobra6aju i detekciju sudara. Algoritmi su rizvijeni u MATLAB-u. iriiazani ,,
rezultati testova sa terena dobijeni korisdenjem modernih navigacionih sistema (GpS). oooleni
rezultati eksperimentalne analize jasno pokazuju kolika je moguie precizno odrediti azimut
kori5ienjem inercijalnog ili integrisanog sistema. Kandidui ;"'irkuruo .u,no.tutno.t i
sistematidnost n svome postupku izrade master rada.

^ 
Na osnovu gore navedenog Komisija predraze Nastavno-naudnom ve6u Elektrotehnidkog

?-k-{1.t" -u 
Beogradu da prihvati rad ,, procena azimuta inicijarne jedinice pri kretanju pomoiu

GNSS " dipl. inz. Tijane SamardZi6 kao master rad i odobrijavnu usmenu odbranu.

Beograd, 19.08.2013.

UL/.) Lt.- '. . r

ilanovi komisije:

ProL dr Miroslav Duki6


