
KOMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNIdKOG FAKULTETA U
BEOGRADU

Komisija za studije II stepena Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu, na svojojsednici odrZanoj 03.09.2019. godine, imenovala nas je u"Komisiju zapregJd,i ocenu masterrada dipf inz. Slobodana Vukojidid pod naslovoir ,,Razvoj simulacionog okruZe nja zasimulaciju elektromotomih pogotu,, reulnom wemenu'J. Nut on pregleda matErilata Komisijapodnosi sledeii

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Slobodan Vukojidi6 je roden 21. marta 1995. godine u Kraljevu. Elektrotehnidki fakultet uBeogradu upisao je 2014. godine i slede6e Skolike godine se opredelio za modul Energetika.Diplomirao je 6.7.2018._godine sa proseino- o."noi, 8,53 i o.lno* ro ou aiftomskom radu.Master studije, na modulu Energetika efikasnost, upisaoje odmah nakon diplomiranja.

2. Opis master rada

Master rad kandidata sadrzi 52 strana teksta, ima 7 poglavlja i dva priloga. Spisakkori56ene literature sadrli 5 referenci.
Prvo poglavlje master rada je uvod u kome su navede ni razlozi za kori56enjesimulacije u realnom wemenu, po..-bno u oblasti automatizacije industrijskih procesa saregulisanim elektromotomim ili vi5emotornim pogonima. Modeii regutisanitr visemotornihpogona predstavljaju jedan od glavnih delova rirtuelne industrije."u-il;;"- poglavljudetaljno je opisana tehnologija hludrrog valjanja metalnih cevi, Ja po..urri- osvrtom namehanidki deo sistema. ovaj deo sistema aennise potrebne uslove za rud. elektromotornihpogona u opisanom tehnoloskom procesu. U tre6ern poglavlju r" pritur*i matematidkimodeli motora, regulacije -o*.irtu, regulacije brzine i na kraju regulacije pozicijeelektromotornog pogona. Koncentridt.. [ort*. ,.grtu.ii. *o-"itu, iii,, i pozicijeomogu6avaju promenu nesto jednostavnijih modela,"sto jL iskoris6eno ,a mooetovanje urealnom vremenu. ietvrto poglavlje sadrii.opir r;ij;;;g modela elektromotornog pogonaza simulaciju u realnom vremeru. Mod"l .je ,a.rorao ia standardnom komunikacionominterfejsu ProfiDrive, dime ostvarena univerzalna-p.i.."r:irost modela. U ovom poglavlju jedat opis masine stanja (engl. state Machinel Profiiri, protokola, koja je ostvarena usimulacionom modelu. u petom poglavlju j 

" 
piiu*iruluborutori3rka postavka koja obuhvataupravljadko-nadzomi deo sistema,-jedan"simulirani etetiromotorni pogon i jedan realanpogon realizovan sa sinhronim servomotorom napajanim iz frekventn;g;;;;rda. U ovompoglavlju su prikazani i ostvareni rezultati, pto" t.gu rj.ai zakljudak i spisak korisdeneliterature' U prilogu je data dokumentacija konfigr*A; opreme (hardverske strukture) isoftvera (programa) razvijenog simulacionog modela.

3. Analiza rada sa kljuinim rezultatima

Dipl. inZ. Slobodan Vukojidid je
savremenog vi5emotornog pogona iu

u svom master rudu razvio HIL simulacioni model
asinhronim motorima napajanim iz frekventnih



pretvarada kojim se upravlja koriS6enjem standardnog komunikacionog protokola visokih
performansi. Simulacioni model koji radi u realnom vremenu paiaielno sa realnim
regulisanom elektromotomim pogonom je realizovan i testiran u preduze6u MIKA projekt
servis i u Laboratotiji za elektromotorne pogone Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu,
kori5ienjem savremene opreme, kakva se danas koristi u industriji.

Osnovni reztt'ltat master rada je razvijeno i testirano simulacion o o6u1enje za
simulaciju elektromotomih pogona u realnom vremenu. Time je obezbedeno jednostlvno,
bezbedno i ekonomski veoma efikasno testiranje upravljadkih algoritam a zi primenu u
sloZenim elektromotomim pogonima, i posebno u aptikacijamu ,u r]s"*otornim pogonima,
kao Sto je hladno valjanje metalnih cevi.

4. ZakJiuiak i predlog

Kandidat Slobodan Vukojidid je u svom master radu anali zirao i demonstrirao
mogudnost simulaciie elektromotornog pogona u realnom vremenu. Simulacija je
organizovana tako da se mogu testirati algoritmi i upravljadki sistemi za upravljanje
elektromotornim pogonom koriS6enjem standardizovanog tomunikacionog protokola visokih
performansi. Na ovaj nadin omogu6en je razvoj napreJnih metoda ,rp.o:ri*iu i testiranje
kgmrylgtnoe upravljadkog sistema, ukljuduju6i upravljadki hardver i softver. Teitovi ,. *ogu
obaviti bez potrebe za poyezivanjem fizidkog eiektromotornog pogona koji u nekiin
sludajevima mogu biti velike snage, Sto dini pr.pr"k, za instalaciju i hUJratoriii.

Kandidat Slobodan Vukojidii je iskazao visoki stepen samostalnosti, sistematidnosti i
inventivnosti u reSavanju problematike izloiene u svom .udrr, ,u posebnim interesovanj em za
prakti dnu r e alizaciju.

Na osnovu gore navedenog, Komisija za pregled i ocenu master rada Slobodana
Vukojidi6a ptedlaie Komisiji za studije II stepena Elelitrotehnidkog fakulteta u Beogradu daprihvati rad ,,Razvoj _simulacionog okruZenja za simulaci;u elektromotornih pogona u
realnom vremenu" dipl. inZ. Slobodana vutoiieiea kao master rad i odobri javnu usmenu
odbranu.

Beograd, 26.12.2019. god. elanovi komisije:
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