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KOMI4CI4JI{ 3A CTyAI4JE II CTEfIEHA EIEKTPOTEXHIITIKOI
oAKyJITETA y EEOTPAAy

Kourzcrja 3a cryAl4je II creuena, ErexrporexHrrlrxor $axynrera y Eeorpa4y, na cnojoj
0eAHI4I{I'I o4pxaHoj 27.03.2018. roAI{He I4MeHoBano uac je y Konaucrajy 3a rrperneA rr oqeHy Macrep
paAa AHrIn. uux. Joeaue Knexenuh rIoA HacnoBou ,,Ynpaurame SCARA xoH$rrypaquje po6ora y
6e:roHrarrHl{M I{ KoHTaKTHI{M 3aga:!.uwa". Haxon nperneAa lrarepuja:ra Konaucuja flonHocr{
c:reAehN

II3BEIIITAJ

l. EuorpaQcKH rroAauu KaHAr{Aara

JosaHa Knexesah je poleHa 03.05.1993. roAr4He y r{auxy. fianrrasujy je:anpmuna y r{aur<y
Kao HocIIJlaq Byxose AI4rIJroMe. E:rexrporexHr{r{Ku Saxy:rrer y Eeorpa4y yrrvcarra je 2012. roAprHe,
Ha Ogcexy 3a cI'IrHaJIe LI cl4creMe. fuuronaupana je y cetrena6py 2016. roguHe oa npoceqHoM
oUeHoM Ha vcrrurLrv,a 8.67, Ha Ar{nJIoMcKoM 10. Macrep cryguje na E;rerrporexHurrKoM
Sary:rrery y Eeorpa4y je yrrucaxa y oxro6py 2016. ua Mogyry 3a curHane H crzcreMe. floroxn:ra
je cne rrcrrllTe ca npocer{Holr oqeuou 9,80.

2. Onlrc Macrep paAa

Macrep pag o6yxnara 49 crpaHa, ca yxynHo 25 cnuxa, 2 ralete u 6 pesepeHqu. Pag
caApxl{ yrog, 4 norJlaBJr,a H 3axJtyqax (yrynHo 6 nor:rasJba), upa:ror, cnr{cKoBe xopnurheue
nureparype, cJrrrKa, la1eta u cxpaheHuqa.

llpno rlorrlaBJr,e npeAcraBJba yBoA y KoMe cy oflr.rcaHr.r npeAMer Lt r,luJb pa1a.
flpe4cranmeHe cy uajueruhe nplrMeHe po6orcxux MaHr.rnynaropa y uugycrpujw. ca noce6suna
ocBproM Ha npI4MeHy Matlab-ose 6u6nuorexe Robotics Toolbox ilpranr4KoM npojexrorama u
c uuyraquj e, Kao r4 Kopr4 cHrzrrKor llnrep $ ej ca.

Y 4pyrolr rornaBJby je gerarsuo 4e$raucaua reolrerpuja SCARA po6ora, oa npr{Ka3oM
KapaKrepHcrlrxa po6ora.

Y rpehell nol-naBJby AeraJbHo je ormcaua Kr4HeMarHKa v lu*aMuxa po6ora. flo nurarry
KrzrHeMarur(e o6paleHlr cy IX napaMerpr4, ArrpeKTHa r.r t4HBep3Ha KrrHeMarrrKa.

rlernpro [oI-JraBJbe onrzcyje ABa pa3iruqura HarrrurHa ynpaBJbar],a: 6ecxosraxrno u
KoH'raKrHo. 04 noce6uor :uauaja je npuxas lejcrea crrJre r{ yruqaj Marprrr{a Kpyrocrr.r r{
rlplrrylxl{Balr,a Ha perynaqujy Kperarla po6ora. I4spauyuanarLe ArrHaMrzxe KoHTaKTHoT HarruHa
ynpaBrtalsa po6ora je ocrBapeHo yuorpeSona H3MerreHr{x je4naunna A}rHaMr{Ke.

V oxnupy neror norJraBJba orrucaH je xopucHlrvxz raHrepSejc uonrohy Kora ce zagajy
lapaMerpu 3a cl4Mynaqujy xperama po6ora. Y osola nornaBJby ce Kpo3 orrrrc KoprrcHr{qKor
rznrepSejca 4ajy npuueplr 6ecxouraKrHof rr KoHraxrHor ynpaBJbarLa.

Y uecrou rornaBJby je saxrsyuax y oKBnpy xora je AeMoHcrpr4paH paA rulycrpzjcxor
po6ora SCARA xoHQnrypaquje. Iplrxasau je snavaj orucaHor peurema, uoryha Lar,,a
yHanpellema r4 pe3r4Mr4p aHV ay pe3ynrarr{ paAa.

3. Auaru:a paAa ca r(JbyrrHrrM pe3y,rrrarrrMa

Macrep pa.{ AI4nJI. unx. JonaHe KHexesuh ce 6aeu rpo6nenaaruxona npojeKroBama r4

cuirayraquje pana vHlycrplrjcxor po6ora SCARA nou$rzrypaqnje sa 6ecxonraxrHr4 14 KoHraKrHr{
HaqLIH ynpaBJLaILa y co$rnepcKoM anary Matlab yuorpe6on 6u6:urorexe Robotics Toolbox.



3aAarax xojrz usnpurana poSor SCARA xouSurypaqraje npojexroBaH y oKBI'Ipy oBor paAa, Huta3tt

rrpr4MeHy y r{HAycrpr{jr{, [pzJrr{KoM rrocJroBa MoHTaxe I{JrI{ rlaKoBalba MaIbI{x o6jexara.^ ju-rryra 6ecroHraKrHor Ha.lIr4:Ha yrrpaBJr,alba po6oroM, Koplrcrl{ ce fIA peryJlarop 'rujo-Nr

ynorpe6onr je o6esdefeHo Aa po6or rparr.r 3a*ary rpajexropujy y rlornyHocrl,. 3aAaqu xojn

ynl"yuy.ly [aKoBalbe MarLux o6jexara saxreaajy BenI{Ky [peql'I3Hocr, crora je oA lr3y3erHe

Ba)KHocrr{ Aa ce rpe111Ka cBeAe Ha MrrHrrMyru. 3a c:rylaj KoHraKrHor yflpaBJsalsa, o6e:6efeHo je 4a

v ycJIeA 4ejcra cune po6orcra xon$urypaquja saApNIa cra6rlnnocr v Llcfiparr xeJbeHy

rpajexropujy.
Ouronsu AonpIIHocIl paAa cy: 1) upuxa: I'I Mero.4oJIolI4Ja [poJeKroBaILa IIHAycrpI4JCKor

po6ora :a 6ecxosrarso u KoHraKrHo yllpaBJbalbe; 2) [pI'IMeHa upojexronaHor po6ora y

ungycrpuju, oAHoCHo cprMynarlHja paAa; 3) rr,roryhHocr HacraBKa paAa Kpo3 HoBe MeroAe

ynpaBJr,ama I4 clrMynalllrje SCARA po6ora.

4. 3an,nyuax rI [peAJror

KasAuAarxurLa JosaHa Knexes[h je y cBoM Macrep paAy ycnelxHo peuuna npo6len'r

3a;'aBatLa olrLIMaJ]Hor pa.qa po6ora par{yHalreM KI{HeMarIzKe I{ ,4I{HaMI{KC, KoHTaKTHoI v

6ecxosraxrHor ynpaBJL al'a v nnaHl{parbeM KperarLa [pI{MeHoM Synxquja Robotics Toolbox-a'

Pasnujeu je ropucutlurn lrurepQejc npexo Kora ce saAajy rapaMerpll po6orcxor cl4creMa noju ce

xpehe yoneIIIHo no :a4aroj [yrallu, 6e: o6rzpa Aa IILI rvry je sa4aro KperalLe y cIIoJEaIxI5II}{ I[I[t[

yHyrpaumr{M KoopAr{H *i*u'. Yuorpe6ou peaJIIBoBaHe ylpaBJr,ar{Ke IrIeMe rvroryhe je o6azurvr

peanHe 3aAaTKe y uulycrpuju. Kau4r.rAarruma je AeMOHCTpIIpaJIa CaMocTaJIHOCT I{ cI4cTeMaTIIIIaH

lprrcTyn pelxaBarby 3aAaTKa, Kao LI BJIaAaU,e reopujcrllM Ir npaKTur{HfiM 3HaI+'IrMa crerIeHI{M TOKOM

cry4uja' 
riarn vpsnr Knnrrzc.rzia nnerrJlaxe Kr ie II crelleHaHa ocHoBy r.r3rroxeHor, Kolrucuja npeAnaxe Kolruculn 3a CryAI!

ErerrporexHl{qKot Saxylrera y Eeorpa4y Ea pa1 AI{[n. I'IHx' JoeaHa KueNesuh npl4xBarl4 Kao

Macrep paA Ir KaHAI4AarKrrIsu ogo6pu janHy ycMeHy o46pany'

Eeorpa4, 17 . 09. 2016. rotu:oe gnaHosu xouucuje:

Jonalronuh, gorl

Mapjauonuh, AoII.

AP Kocra
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