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KoMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNIdKOG FAKULTETA
U BEOGRADU

Komisija za studije II stepena, Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu, na svojoj

sednici odrZanoj 31.05.2016. godine imenovala nas je u Komisiju za pregled i ocenu master

rada dipl. inZ. Aleksandra Cveji6a pod naslovom ,,Primena senzora za merenje razdaljine i
orijentaciju u prostoru u namenskim radunarskim sistemima". Nakon pregleda materijala

Komisija podnosi sledeii

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Aleksandar Cveji6 je roden 24.06.1935. g<idine u PoZarevcrt. Zavr5io je osnovnu

Skolu "Heroj Rosa Trifunovii" u Aleksandrovcu kao nosilac "Vukove diplome". Upisao je

PoZarevadku gimnaziju u PoZarevcu koju je zavr5io sa odlidnim uspehom. Tokom Skolovanja

udestvovao je na vi5e regionalnih i republidkih takmidenja iz fizike, matematike i
programiranja. Elektrotehnidki fakultet u Beogradu upisao je 2004. godine. Diplomirao je

2012. godine na Modulu za elektroniku sa prosednom ocenom 8,04. Diplomski rad odbranio
je u julu 2012. godine sa ocenom 10. Master akademske studije na elektrotehnidkom
fakultetu u Beogradu, na Modulu za elektroniku, upisao je u oktobru 2012. godine. PoloZio je

sve ispite sa prosednom ocenom 7,33.

2. Opis master rada

Master rad kandidata napisan je na ukupno 67 stranica. Rad je podeljen u 5 glavnih
poglavlja, sadrlq i spisak kori56ene literature.

Prvo poglavlje sadrZi uvod i prelged osnovnih vrsta senzora udaljenosti kao i najdeS6e

tehnike i primene.
Drugo poglavlje sadrZi pregled i obja5njenje rada ultrazvudnih, laserskih i optidkih

senzora za merenje udaljenosti. Takode je elaboriran princip inercionog senzorskog merenja

kao i principi globalne navigacije. Obja5njeno je kori56enje odometrije u vozilima, kao i
elektromehanidko, magnetno, induktivno i kapacitivno merenj e razdalj ine.

Tre6e poglavlje sadrLi pregled elektronskih komponenti kori56enih u senzorima, kao i
nadine za obradu dobijenih signala. SadrZi pregled nadina radai strukturu ulaznih (front-end)
i izlaznih (back-end) elektornskih komponenti, pretvarada, osnovnih ADC i DAC kola, kao i
nadine obrade signala (filtriranje, windowing, sampling, Kalmanov filtar itd.)

Cetvrto poglavlje pokriva obradu digitalnih signala i fuziju podataka vi5e izvora na
primeru robota zaizbegavanje prepreka i robota staklene ba5te.

Peto poglavlje predstavlja zakljudak i elaboraciju prethodno izvudenih zakljudaka kao
i razmatranje budu6ih implementacija i moguinosti unapredenja postojedih sistema.

Sesto poglavlje predstavlja literaturu kori56enu zarcalizaciju ovog rada.



3. Analiza rada sa kljuinim rezultatima

Master rad dipl. inZ. Aleksandra Cveji6a sadrZi sveobuhvatan pregled strukture
senozora za merenje udaljenosti i moguinosti njihove implementacije za orientaciju u
prostoru.

Rad je struktuiran da jasno prlkaLe mane i prednosti kod razliditih vrsta senzora
udaljenosti. Elaborirana je i predstavljena struktura elektomskih kola potrebnih za
funksinoisanje ovih senzora kao i nadini obrade dobijenih signala, konverzije neelektridnih
podataka i ADIDA konverzije. Na primeru autonomnih vozila i robota demonstirana je
primena senzora i fazljarazlilitlh vrsta senzora kao i algoritma za akviziciju podataka kako
bi se dobila Sto preciznija informacija o orijentaciji u prostoru.

4. Zakljuiak i predlog

Kandidat, Aleksandar Cvejii, je u svom master radu uspeino obradio temu i
predstavio impmentaciju senzora udaljenosti u namenskim radunarskim sitemima. Rad je
koncizan i u potpunosti pokriva datu temu. Kandidat je pokazao temeljno znanje prilikom
analize postoje6ih re5enja, kao i u izvedenim zakljudcima i predlozimaza dalje unapredenje.

Na osnovu gore-navedenog Komisija predlaLe Komisiji za studije II stepena
Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu da prihvati rad ,,Primena senzora za meienje
razdalline i orijentacrju u prostoru u namenskim radunarskim sistemima" dipl. ini..
Aleksandra cvejida kao master rad i odobri javnu usmenu odbranu.

U Beogradu, 30.08.20 1 7.

D,*Jrf bd*
dr Ivan Popovi6, docent, dlan komisije
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