YHUBEP3HUTET Y BEOI'PAZY - EJIEKTPOTEXHUYKHU ®AKYJTET
Bynesap kpasba Anekcanapa 73, 11000 Beorpan, Cp6uja
Ten. 011/324-8464, dakc: 011/324-8681

KOMUCHJIUN 3A CTYAUJE 11 CTEINIEHA EJEKTPOTEXHUYKOTI
DOAKVYIITETA Y BEOT'PAZLY

Kowmucuja 3a crynmje II crenena, Enexkrporexuuukor dakynrera y Beorpany, Ha ceIHHIH
oxpxanoj 12.07.2016. roxuHe mMeHoBano Hac je y Komucujy 3a mperien u oueHy macTep paja
aumt. uik. Hesene Bynwhesuh mox HacnoBom ,,YmopenHa aHanm3a W MOTYRHOCTH IpUMeHe
NPeIMKTUBHUX JITOpHTaMa yIpaBjbamba Ha Ipolecy nacrepusanuje’. HakoH mperiena marepujaia
Komucuja nognocu cnegehn

U3BEIITAJ
1. buorpadckn noganu KaHIUAATA

Hesena H. Bymuhesuh poljena je 26.09.1990. roause y Cmenepesckoj Ilananmnu. 3appimna
je rumuasnjy y Cmenepesckoj ITatannu 2009. roguse. Enexrporexnuuku dakynrer y Beorpaxy
ymucana je 2009. romune, a y oktobpy 2013. roamne aumiomupana Ha oiceKy 3a CurHame u
CHUCTEME ca IIPOCCYHOM OLEHOM Ha McnuTuMa 8.73 M IUIUIOMCKHM panoM “Peanmsanmja cucrema
ylpaBibawma (PoHTaHOM®, 3a Koju je mobmia oueHy 10. Macrep cryauje Ha EneKTpoTeXHHYKOM
daxynteTom y Beorpany ynucana je okro6pa 2013. rogune Ha Mmoxyny CUTHAIH M CHCTEMH.

2. Onnc macrep pana

Pan canpxu yBox, 4 mornaBiba M 3aKjbydak (YKyIHO 6 MOIJIaBjba) U cOMcak Kopuinhene
JUTeparype.

[Tornasibe 1Ba caunmbaBa TEOPHjCKU YBOJ O NMPEAMKTHBHOM ympasibamy (Model Predictive
Control) ca moce6bHMM OCBPTOM Ha MPETHKIMOHH MOJENT, KPUTEPHjYMCKY GYHKIH]y H J00Hjambe
ylipaBJbamba.

Y nornasby Tpu je Ommke oxpeheH mojam macrepusandje W 00jalllbeH H-EH 3HAUA].
Onucany cy mao4acTd M3MEHUBA4 TOIUIOTE M [IACTEPU3ATOpP M HABEIEHH Cy HPOOIEMH KOjH ce
MOTY jaBUTH. Ha pEaTHOM MPOIIECY MacTepH3allmje.

Yereptn neo objammaba kako cy mpojexroBanu IIMJ] u MIIL[ KoHTposnepw M JaTH cy
pe3yJITaTd KOMIIapaTHBHE aHalIM3€ KOHTposepa. J[eTaJbHO je ommcaHo Kako je au3ajuupan MITL]
KoHTposiep momohy Matlab- oBor Toolbox- a, kako cy wu3pauynartu mapamerpu IIU]] —a u
NpUKa3aHu Cy pesyinraru cumyiamuje y Simulink okpykemy, 3a OpUTHHAIHH MOJEIN MPOoIeca M
MoJIeie Koju ¢y MOAU(HKOBAHH Kako OU ce TecTHpalie nephopMance KOHTPOIIEpA.

Y netom ImornaB/by, Hajla3sW Ce 3aKJbYULH M 3allakama KOjU Cy HAMCAaHM Ha OCHOBY
LIEJIOKYITHOT pajia, Kao W HaBOheme M 00pasoikKeHje CBUX NMPEJHOCTH ¥ MaHa IpuMeheHHX TOKOM
u3pajie MacTep paja.

[locnenmu neo caapsxu Matlab xox 3a kpeupame MPC koHTpoIepa.

3. AHaju3a paja ca K/by4HHM pe3yJITaTHMa

Macrep pan aumin. umx. Hesene Bymuhesuh ce GaBu mopehemeM NpeIMKTHBHHX
KOHTpoJepa 3acHOBaHuX Ha Moaeny (MPC — Model Predictive Controler ) u ITU]] koHTpoJ€epa, Kao
¥ MoryhHomhy npumeHe NpeIMKTHBHHX KOHTpOJEpa Ha MpOllecy NacTepusaiuje, Koju je
MO/JIEJIUPAH Ka0 CHCTEM JIPYTOT pejia ca KalllHbEHheM. .

[TN]T xonTponepu cy mpojektoBaHu no Meronama Ziegler-Nicholsa u SRT (Step respone
Tuning). MPC xoHTpoJiep je MpojeKTOBaH 3a JIBe pa3jIMuMTe BPeIHOCTH TapaMeTpa 3, Tako Ja ce 3a
JeIHy BpeHOCT 100Hja arpeCHBHUjH, a 3a APYTY poOYCHH]H KOHTPOJIED.



3a IpojeKTOBaHE KOHTPOJNEpe KOjH Cy NPUMEHEHH Ha Mpolecy MacTepH3alje 1aTo je
nopehere 0cTBapeHUX nepHOPMaHCH, Iie Cy MOceOHO UCTAKHYTE TIPEIHOCTH U HEJOCTAIM CBAKOT
O]l FbUX.

OcHOBHE JlonpuHOCH pafa cy: 1) mpukas u MeTononoruja mpojekroBama [T u MPC
KOHTpONepa; 2) MpUMeHa INPOjeKTOBaHMX KOHTpOIepa Ha HOMHMHATHOM IIpOlecy 3a KOjH je
NPOjeKTOBAH Kao M Ha IMPOLeCHMa KOjH OJCTYNajy 0l HOMUHATHOT Y CMHCITY CTATHIKOT nojavama u
TPaHCIIOPTHOT Kalllibeba; 3) JaTo j€ MUIbEHE O IPUMEHHU NPeMKTUBHUX METO/a YIIPAaBIbamha Ha
IpolLEeCy acTepu3allyje.

4. 3ak/by4yak M Ipeaior

Kanmunar Hesena Bymuhesuh je y cBoM Mactep paay u3Bpiumia KOMHAapaTHBHY aHATH3Y
NPEMKTUBHAX KOHTOJIepA 3aCHOBAHMUX Ha Mojely mpoueca u ITM]] koHTposepa u mpeacTaBuia
NpEeHOCTU U MaHe IPUMEHE TIPEJMKTHBHOT KOHTPOJIepa Ha MOJIENTy TlacTePU3aLIHje.

Ha ocHoBy w3nosxenor, umajyhu y BuIy pesyirare W 3akibydyke 10 KOjHX je KaHIHIAT
nomao, Komucnja npemnaxe Komucuju 3a crymmje II crenena Enexrporexnuukor dakyirera y
beorpany na pan munn. umx. Hesene Bymuhesuh mpuxsari kao mactep pan u Kanamaaty ogo6pu
JaBHY ycMeHY o0pany.
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