
KOMISIJT ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNIEKOG

FAKULTETA U BEOGRADU

Komisija za studije ll stepena, Elektrotehni6kog fakulteta u Beogradu, na svojoj sednici
odrianoj 07.06.20L6. godine imenovala nas je u Komisiju za pregled i ocenu master rada
dipl. in2. Maje Antov pod naslovom ,,Prepoznavanje i prebrojavanje deli6nih Sipki na
pokretnoj traci u cilju unapredenja automatskog sistema za pozicioniranje".

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Maja Antov je rodena 29.05.1-983. godine u Kikindi. Srednju tehni6ku ikolu je zavr5ila u
Kikindi sa odli6nim uspehom. Elektrotehnidki fakultet u Beogradu upisala je2OO2. godine, na
odseku za Signale i sisteme. Diplomirala je u julu 2007. godine sa prosednom ocenom 8.33,
na diplomskom 10. Master studije na Elektrotehnidkom fakultetu u Beogradu je upisala u
oktobru 2014. godine na odseku za Signale i sisteme. PoloZila je sve ispite sa prosednom
ocenom 9.6.

2. Opis master rada

Master rad kandidata sadrii 86 strane teksta, zajedno sa slikama idodacima. Rad sadrZi 7
poglavlja, spisak literature, slika itabela. Spisak literature sadrii 9 referenci,

Prvo poglavlje predstavlja uvod za izradu rada, i takode, govori o motivaciji i ideji . Ukratko
je opisan sistem za transport ielidnih 5ipki kao i koriSiene metode za odvajanje ieljnog broja
5i pki.

U drugom poglavlju opisan je nadin prikupljanja slika, zadatak koji algoritam treba da
ispuni, uslovi pod kojim algoritam treba da radi, kao i sve mogude situacije na procesnom
delu za transport i odvajanje telidnih 5ipki.

U tredem poglavlju opisan je proces segmentacije slike. lzloZene su metode koje se
primenjuju sa kratkim teorijskim objainjenjem kao i razlozi kori5ienja istih tih metoda.
Dobijeni rezultati segmentacije prikazani su grafidki.

eetvrto poglavlje bavi se reprezentacijom regiona dobijenih segmentacijom slike u cilju
prepoznavanja delidnih 5ipki. Navedene su osnovni pristupi za reprezentaciju regiona.
eetvrto poglavlje se sastoji od 2 potpoglavlja. Svako potpoglavlje predstavlja jedan deo
predloZenog reSenja (metode i programa). U prvom potpoglavlju koristi se Hafova
transformacija za krugove, a u drugom osobina regiona u cilju prepoznavanja deliinih
armatura. Obe izloZene metode su detaljno opisana sa prikazanim kodom kao i rezultatima
primene predloZenih reienja.
Peto poglavlje bavi se problemom praienja armatura na pokretnoj traci. lzloZena je

kori5iena logika za praienje kao i razlozi upotrebe iste te. Prikazan je i opisan programski
kod koji je napisan u MATLAB programskom okruZenju i pomodu koga su dobijeni rezultati
prepoznavanja i praienja. Dobijeni rezultati za obe izloZene metode prepoznavanja prikazani

su na slikama originalnih frejmova kao i frejmova koji su dobijeni posle segmentacije. Uz

dobijene rezultate izloiena je analiza rezultata, kao i mane koriSienih metoda.
5esto poglavlje je zakljudak i sumiranje dobijenih rezultata. U okviru ovog poglavlja opisan

je znadaj koriSienih metoda za prepoznavanje i praienje delidniti armatura kao i unapredenje



algoritma za pozicioniranje. U ovom poglavlju se govori o moguinostima i smernicama zabuduii rad i unapredenje performansi realizovanog rirt"r..
sedmo poglavlje je prilog koji se sastoji od dva potpoglavlja. prvo potpoglavlje opisujegradijent, a drugo Munkerovu verziju Madarskog algoritma.

3. Analiza rada sa kljuinim rezultatima

Master rad dipl' inz' Maje Antov se bavi problematikom prepoznavanja i praienja delidnihSipki na pokretnoj traci. Primenom veStadkog osvetljenja, izolovanjem celog sistema ijednostavnih metoda za prepoznavanje i praienje delidnitr Sipki dato je moguie reSenje zaprevazilazenje problema automatskog sistema za prebrojavanje i odvajanja delidnih iipki uvaljaonicama. Rad je ukazao na potencijalne probleme primene izloZenih metoda naprocesnim linijama, kao i smernice u cilju otklanjanja istih. primenom izloZenog algoritmapostignuta je zeljena tadnost prebrojavanja kao i moguinost unapredenja automatskogsistema za pozicioniranje. Rad predstavlja dobar uvid u ploblem praienja i odvajanja delidnihSipki na pokretnoj traci kao i osnovu za darje bavrjenjem ovom temom.

Osnovni doprinosi rada su:

a) Ukazivanje na neophodno koriiienje veitadkog osvetljenja i izolovanje sistemab) Razvijeni algoritma je u stanju da prepozna i prebroji deliine iipke koje se nalaze jednapreko druge
c) Moguinost unapredenja automatskog sistema za pozicioniranje

4. ZakljuEak i predlog

Kandidat Maja Antov je u svom master radu uspeino reiila problem prepoznavanja ipraienja delidnih Sipki na pokretnoj traci idala smernice za upotrebu algoritma u ciljuunapredenja automatskog sistema za pozicioniranje. Razvila je sistem to;i ;e potpunosamostalan i, generalno, ne zahteva nikakva podeSavanja da bi ostvario svoj cilj.

Kandidat je iskazao samostalnost i sistematidnost u svom postupku kao i inovativneelemente u reiavanju problematike ovog rada.

Na osnovu gore navedenog Komisija predlaze Nastavno-naudnom veiu Elektrotehnidkogfakulteta u Beogradu da prihvati rad,,Prepoznavanje iprebrojavanje delidnih iipki napokretnoj traci u cilju unapredenja automatskog sistema za pozicioniranje,, dipl. ini. MajeAntov kao master rad i odobrijavnu usmenu odbranu.

u Beogradu, 30.08.2016. elanovi komisije:

k.----:-l
dr'Kva5dev Goran, docent


