KOMISIJI ZA STUDUE 1l STEPENA ELEKTROTEHNICKOG
FAKULTETA U BEOGRADU

Komisija za studije Il stepena, Elektrotehnickog fakulteta u Beogradu, na svojoj sednici

odrzanoj 07.06.2016. godine imenovala nas je u Komisiju za pregled i ocenu master rada
dipl. inZ. Maje Antov pod naslovom ,Prepoznavanje i prebrojavanje &elicnih Sipki na
pokretnoj traci u cilju unapredenja automatskog sistema za pozicioniranje”.

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Maja Antov je rodena 29.05.1983. godine u Kikindi. Srednju tehni¢ku 3kolu je zavrsila u
Kikindi sa odli¢nim uspehom. Elektrotehnicki fakultet u Beogradu upisala je 2002. godine, na
odseku za Signale i sisteme. Diplomirala je u julu 2007. godine sa proseénom ocenom 8.33,
na diplomskom 10. Master studije na Elektrotehni¢kom fakultetu u Beogradu je upisala u
oktobru 2014. godine na odseku za Signale i sisteme. PoloZila je sve ispite sa proseénom
ocenom 9.6.

2. Opis master rada

Master rad kandidata sadrzi 86 strane teksta, zajedno sa slikama i dodacima. Rad sadr?i 7
poglavlja, spisak literature, slika i tabela. Spisak literature sadrzi 9 referenci.

Prvo poglavlje predstavlja uvod za izradu rada, i takode, govori o motivaciji i ideji . Ukratko
je opisan sistem za transport Celi¢nih Sipki kao i koriS¢ene metode za odvajanje Zeljnog broja
Sipki.

U drugom poglavlju opisan je nacin prikupljanja slika, zadatak koji algoritam treba da
ispuni, uslovi pod kojim algoritam treba da radi, kao i sve mogude situacije na procesnom
delu za transport i odvajanje Celi¢nih Sipki.

U tre¢em poglavlju opisan je proces segmentacije slike. IzloZene su metode koje se
primenjuju sa kratkim teorijskim objasnjenjem kao i razlozi kori$cenja istih tih metoda.
Dobijeni rezultati segmentacije prikazani su graficki.

Cetvrto poglavlje bavi se reprezentacijom regiona dobijenih segmentacijom slike u cilju
prepoznavanja Celi¢nih Sipki. Navedene su osnovni pristupi za reprezentaciju regiona.
Cetvrto poglavlje se sastoji od 2 potpoglavlja. Svako potpoglavlje predstavlja jedan deo
predloZenog resenja (metode i programa). U prvom potpoglavlju koristi se Hafova
transformacija za krugove, a u drugom osobina regiona u cilju prepoznavanja Eeli¢nih
armatura. Obe izloZene metode su detaljno opisana sa prikazanim kodom kao i rezultatima
primene predlozZenih resenja.

Peto poglavlje bavi se problemom pracenja armatura na pokretnoj traci. IzloZena je
koriS¢ena logika za pracenje kao i razlozi upotrebe iste te. Prikazan je i opisan programski
kod koji je napisan u MATLAB programskom okruzenju i pomoc¢u koga su dobijeni rezultati
prepoznavanja i pra¢enja. Dobijeni rezultati za obe izloZene metode prepoznavanja prikazani
su na slikama originalnih frejmova kao i frejmova koji su dobijeni posle segmentacije. Uz
dobijene rezultate izloZzena je analiza rezultata, kao i mane koris¢enih metoda.

Sesto poglavlje je zakljuak i sumiranje dobijenih rezultata. U okviru ovog poglavlja opisan
je znacaj kori$¢enih metoda za prepoznavanje i pracenje &eli¢nih armatura kao i unapredenje



algoritma za pozicioniranje. U ovom poglavlju se govori o mogucnostima i smernicama za
buducirad i unapredenje performansi realizovanog sistema.

Sedmo poglavlje je prilog koji se sastoji od dva potpoglavlja. Prvo potpoglavlje opisuje
gradijent, a drugo Munkerovu verziju Madarskog algoritma.

3. Analiza rada sa klju¢nim rezultatima

Master rad dipl. inZ. Maje Antov se bavi problematikom prepoznavanja i pracenja Celi¢nih
Sipki na pokretnoj traci. Primenom vestackog osvetljenja, izolovanjem celog sistema i
jednostavnih metoda za prepoznavanje i pracenje Celi¢nih Sipki dato je moguce resenje za
prevazilaZenje problema automatskog sistema za prebrojavanje i odvajanja &eli¢nih Sipki u
valjaonicama. Rad je ukazao na potencijalne probleme primene izlozenih metoda na
procesnim linijama, kao i smernice u ciliu otklanjanja istih. Primenom izlozenog algoritma
postignuta je Zeljena taénost prebrojavanja kao i mogucnost unapredenja automatskog
sistema za pozicioniranje. Rad predstavlja dobar uvid u problem pracenja i odvajanja ¢eli¢nih
Sipki na pokretnoj traci kao i osnovu za dalje bavljenjem ovom temom.

Osnovni doprinosi rada su:

a) Ukazivanje na neophodno koriS¢enje vestackog osvetljenja i izolovanje sistema

b) Razvijeni algoritma je u stanju da prepozna i prebroji celicne Sipke koje se nalaze jedna
preko druge

¢) Moguénost unapredenja automatskog sistema za pozicioniranje

4. Zakljucak i predlog

Kandidat Maja Antov je u svom master radu uspesno resila problem prepoznavanja i
pracenja Celi¢nih Sipki na pokretnoj traci i dala smernice za upotrebu algoritma u cilju
unapredenja automatskog sistema za pozicioniranje. Razvila je sistem koji je potpuno
samostalan i, generalno, ne zahteva nikakva podesavanja da bi ostvario svoj cilj.

Kandidat je iskazao samostalnost i sistemati¢nost u svom postupku kao i inovativne
elemente u re3avanju problematike ovog rada.

Na osnovu gore navedenog Komisija predlaze Nastavno-nau¢nom veéu Elektrotehnickog
fakulteta u Beogradu da prihvati rad ,Prepoznavanje i prebrojavanje celiénih Sipki na
pokretnoj traci u cilju unapredenja automatskog sistema za pozicioniranje” dipl. inZ. Maje
Antov kao master rad i odobri javnu usmenu odbranu.
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