
KOMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNIdKOG
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Komisija za studije II stepena, Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu, na svojoj
sednici odrZanoj 02.06.2015 godine imenovalo nas je u Komisiju za pregled i ocenu master

rada dipl. inZ. Andelke Markovii pod naslovom ,,Dinamiiki simulator samonavodene
rakete kao alat za testiranje algoritma pradenja cilja". Nakon pregleda materijala
Komisija podnosi slede6i

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Andelka D. Markovii je rodena 27.2.1992. godine u Beogradu. Gimanziju je zavr5ila u
Mladenovcu sa odlidnim uspehom. Elektrotehddki fakultet u Beogradu upisala je 2010.
godine, na odseku za Signale i sisteme. Diplomirala je u oktobru 2014. godine sa prosednom
ocenom na ispitima 8.70, na diplomskom 10. Master studije na Elektrotehnidkom fakultetu u
Beogradu je upisaia oktobra 2014. na odseku za signale i sisteme. PoloZila je sve ispite sa

prosednom ocenom 9.20.

2. Predmet, cilj i metodologija istraiivanja

Predmet rada dine opis funkcija dinamidkog simulatora lormiranog na bazi op3teg modela
rakete sa samonavodenjem pomodu termovizij ske kamere koji u sprezi sa vizuelnim sistemom
za prikaz slike ambijenta i moZe da se koristi za: 1) projektovanje sistema vodenja i
upravljanja; 2) simulacije koje ukljuduju hardverski realizovane komponente sistema; 3)
osnovnu obuku operatora u sistemu. Cilj je izvr5iti sitezu sistema vodenja i upravljanja i
ukazati na prednosti koje se mogu ostvariti kori5denjem simulatora za navedene potrebe, ali i
na prisutna ogranidenja. U radu ie se koristiti simulator razvijen na Katedri za signale i
sistema u programskim paketima Simulink i Unity.

3. SadrZaj i rezultati

Master rad podeljenje na 6 poglavlja, zajedno sa slikama i spiskom literature.

U prvom poglaviju - uvoduje definisan simulator na kome se vr5i testiranje.

U drugom poglavljt je rzloLen zadatak master rada i njegov kratak pregled.

U tre6em poglavlju je opisan sistem sa teorijskog a zatim i sa praktidnog stanovi5ta. U
teorijskom delu opisani su nadini pradenja ciljeva u realnim sistemifna, autopiloti i dinamike



letelica, dok su s praktidne strane opisani moduli simulatora u programskom paketu Matlab,
kao i vizuelni deo sistema.

ietnrto poglavlje se sastoji od opisa i rentltata testiranja koja su zadata u drugom
poglavlju. Podeljeno je na analizu, sintezu i testiranje autopilota, strukture servo sistema za
pozicioniranje platforme i izbor navigacione konstante.

Peto poglavlje predstavlja zakljudak u kome su na osno\.u. testiranja iz detvrtog poglavlja
sumirani utisci uticaja promena na simulatoru 1eta.

Na kaju rada nalazi se spisak kori5iene literature.

4. Zakljuiak i predlog

U master radu " Dinamiiki simulator samonavodene rakete kao alat za testiranje
algoritma pra6enja cilja" kandidatkinja Andelka Markovi6 je pokazala kreativnost i
istraZivadki duh. Tema koju je obradivala je veoma bitna jer daje dobru osnovu i polaznu

tadku pri projektovanju raznih sistema za vodenje i upravljanje letelicama.

Na osnovu izloLenog Komisija sa zadovoljstvom predlaZe Nastavno-naudnom veiu da
prihvati master rad pod naslovom ,,Dinamiiki simulator samonavodene rakete kao alat za
testiranje algoritma pradenja cilja" i da njegovom autoru, kandidatkinji Anclelki Markovii,
dipl. inZ, odobri usmenu odbranu.

Beograd, 28.9.2015. dlanovi Komisije:

Ct-,sp;^ ,T<u'-
-t,/

Prof. dr StevicaGraovac


