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KOMISTJT ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNICKOG
FAKULTETA U BEOGRADU

Komisija za studije Il stepena, Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu, imenovala

nasje u Komisiju za pregled i ocenu master rada dipl. inZ. lvana Todoroviia pod nazivom

,,Autonomna navigacija agenata u proizvoljnom okruZenju". Nakon pregleda materijala

Komisija podnosi sledeii

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Ivan D. Todorovii rotlen je 29.03.1991. godine u Beogradu. Srednju

Elektrotehnidku Skolu "Nikola Tesla" zavr5io je u Beogradu sa odlidnim uspehom'

Elektrotehidki fakultet u Beogradu upisao je 2010. godine, na odseku za radunarsku

tehniku i informatiku. Ivan Todorovii diplomirao je u oktobru 2014. godine sa

prosednom ocenom na ispitima 8.76, a diplomski rad je ocenjen ocenom 10. Master

studije na Elektrotehnidkom fakultetu u Beogradu upisao je u oktobru 2014. godine na

odseku za radunarsku tehniku i informatiku'

2. Predmet, cilj i metodologija istraZivanja

Predmet master rada bavi se tematikom autonomne navigacije agenata u prostoru'

Cilj master rada jeste realizaciia sistema za simulaciju i navigaciju agenata sa visokim

stepenom autonomije u manuelno kreiranom okruZenju. Ideja je da se svakom agentu.u

okiuZenju dodeli odgovaraju6i set pravila na osnovu kojih bi agent sam donosio

zakljudke i vrSio navigacrju u prostoru' Sistem, takode, treba da omogu6i lako

kombinovanje razliditih metoda navigacije u prostoru sa ciljem formiranja sloZenih

Sablona kretanj a.

Realizovani sistem predstavlja multiplatlormsko reSenje implementirano

koriSdenjem programskog jezika C++ i pomoinih biblioteka SFML i SFGUI. Rad

upotpunj uj e i grafidko okruZenje koje omoguiava prikaz simulacije kretanja agenata u

piorior,r, omoguiava izmenu parametara navigacije u toku izvrsenja simulacije i, takode,

predstavl.la mesto kombinovanja razliditih tipova navigacije radi formiranja zeljenih

efekata prilikom kretanja agenata.

3, SadrZaj i rezultati

Master rad kandidata sadrZi 36 strana teksta, ukljudujuii slike i delove izvornog

koda. Rad sadrZi Sest poglavlja gde poslednje poglavlje sadrZi spisak literature. Spisak

literature sadr2i ielmaest referenci.
Prvo poglavlje predstavlja uyod u kojem su prikazane mogu6e primene date grupe

algoritama za simulaciju kretanja. Takode, pogtavlje sadrzi vise inlormacija o podecima i

prvim bitnim realizacijama slidnih sistema u proslosti, kao i osvrt na trenutnu primenu

datih reSenja u svakodnevnom Zivotu.



I
U drugom poglavljuje detaljno predstavljen skup zahleva za realizacijom sistema'

precizno su definisane mogudnosti Loje realizovani sistim treba da poseduje, kao i opcije

i."j.-."g, a"r.sti do pob-oljsanja peiformansi, poglavlje, fakocle, sadrzi i informacije o

i.f:'"o.it',.rr""r"giju-u f.o.iie"iim prilikom razvop,. koriitenom programskom^jeziku i

;;;;;j;"; ouuzln;u, kao i alatima'koji su kori56eni pritikom analiziranja performansi

sistema.
Tre6e poglavlje predstavlja opis rada sistema' Dato pogtavtje detaljno opisuje

nuein pri..n. ialirovanih ulgo.itu'nu, korake koje je potrebno preduzeti .prilikom
lr.i.urrlu autonomnih ug.nutu 

-kuo i nadin izdavanja komandi kretanj a pojedinadnom

"L.r* tff 
g*pi agenaia. poeiu,ljt prikazuje i..!tin3 na koje je mogu6e menjati

navigacione parametre agenata i ostatih entiteti prilikom izvrSavanja simulacije 
-.-- - 

U deirn-tom pogLrfju .i. J.taljno opisana realizacija sistema Poglav'jt 
:.Ll'.]

informacije o intemoJ impleraentaciji algoritama za navigaciju agenata'. postupKe

t"riSJ""" prilikom potolj5anja p"tfo''nun'i sistema kao i nadine na koje je moguie

pr"slrr,iirir."i"nalnosti piedsiavi.nog 
'udu' 

Poglavlje.upotpunjuje i skup ilustracija koje

;;ik-rj, kako svaki od implementiranih algoritama deluje na kretanie agenta u prostoru'

'----" 'P",o poglavlje p."aiturtlu zakljudaliu kojey.i9 napravljena k'itki ttklp,'ll-1:!:
prezento,anog"rada,istaknute'najbitnijekarakteristikesistemaigdejepredstavt.len
odreden broj mogu6ih unapredenja sistema'

4. Zaklj uiak i Predlog

Prema mi5ljenju dlanova Komisije kandidat Ivan Todorovid je u svom radu

uspesno realizovao-sisiem ,u uu,onolnn navigaciju agenata i keirao alat za simulaciju i

#i;;j. navedenih algoritama' Kandidat je u svom radu istakao strudnost i

pr"i"tilr"f""u i omogui-io lako prosirenje sistema u cilju prilagodavanja Sirem skupu

potreba u buducnosti. -^..:^^- rrA;
Na osnor''u prethodno izloZenog, Komisija predlaZe Nastavno-naudn:l-]:?

Elektrotehnidkog flai<ulteta u Beogradu da rad pod nazivom "Autonomna 
navlgacUa

;;;;r , proiziol.lnom ot *z.nji:aipt inz lvana Todoroviia prihvati kao master rad i

odobri javnu usmenu odbranu.

Beograd, 10.09.2015 i e lurori korqisije:
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O, gosko NiLoti6, vanr. Prof.
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Dr MiloS Cvetanovi6, doc.


