
KOMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNIdKOG
FAKULTETAU BEOGRADU

Komisija za studije II stepena, Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu, na svojoj sednici odrZanoj
28.10.2014. godine imenovala nas je u Komisiju za pregled i ocenu master rada dipl. inZ. Bojana
Glav5i6a pod naslovom ,,Eksperimentalna analiza sistema za komunikaciju izmedu vozila". Nakon
pregleda materijala Komisija podnosi slede6i

IZVESTAJ

1, Biografski podaci o kandidatu

Bojan M. Glav5i6 je roden 08.01.1987. godine u Smederevskoj Palanci. Zavrsio je srednju
elektrotehnidku Skolu,,Nikola Tesla" u Beogradu sa vrlo dobrim uspehom. Elektrotehnidki fakultet
u Beogradu upisao je 2006. godine, na odseku za Telekomunikacije i informacione tehnologije.
Diplomirao je u avgustu 2012. godine sa prosednom ocenom 7,25. Master studije na
Elektrotehnidkom fakultetu u Beogradu je upisao oktobra 2012. na odseku za Sistemsko
inZenjerstvo i radio komunikacije. PoloZio je sve ispite sa prosednom ocenom 7,80. Od marta
2013. zaposlen kao diplomirani inZenjer elektrotehnike u Panasonic-u.

2. Opis master rada

Master rad ,,Eksperimentalna analiza sistema za komunikaciju izmealu vozila" sadr1i 46
strana teksta i organizovanje u 8 poglavlja. Spisak literature sadrLr 29 referenci.

Prvo poglavlje je uvodno dok su u drugom predstavljene tehnologije koje predhode V2V
(Vehicle-to-Vehicle) sistemima i koje se trenutno nude u novim vozilima kao deo standardne ili
dodatne opreme. U ovom poglavlju je dat opis svake od ovih konencionalnih senzorkih
tehnologija. Takode, prikazane su prednosti senzorskih sistema i moguinosti integracije sa V2V
tehnologijom.

U tredem poglavljuje dat detaljan opis V2V sistema zajedno sa standardima i izazovima. U
ovom delu su navedene tehnologije na kojima se baziraju ovi sistemi poput DSRC (Dedicated
Short Range Communicqtion) i GPS (Global Positioning System) i opisan njihov princip rada.
Pored toga, u ovom delu master rada su prikazani i detaljno opisani svi skolopovi sistema koje
treba da poseduje vozilo opremljeno V2V tehnologijom, predstavljene tehnike pozicioniranja
pomo6u GPS, gre5ke koje se tom prilikom javljaju i naiini za njihovo smanjenje kao i
koordinantni sistemi koji se koriste prilikom pozicioniranja.

U detvrtom poglavlju je obratleno pitanje bezbednosti V2V komunikacije i dat pregled
bezbednosnih zahteva koji se stavljaju pred V2V tehnologiju. U ovom poglavlju su opisani sistemi
za5tite u obliku tehnidkih re5enja, tehnologije "javnog kljuda" i pravnih okvira. Ovo poglavlje rada
se izmedu ostalog bavi i bezbednosnim rizicima poput napada na korisnika ili na sam
komunikacioni sistem, koje sa sobom nosi primena V2V tehnologije.

Praktidne primene V2V tehnologije i sve prednosti koje donosi ova tehnologija su
sagledane u petom delu master rada. U ovom poglavlju su sa primerim a iz saobrataja i grafidkim
prikazima predstavljene prednosti V2V sistema koje se tidu bezbednosti saobra6aja (sistemi za
izbegavanje sudara, sistemi upozorenja na opasnost ili na vozila hitnih sluZbi, sistemi za kontrolu
brzine vozila i dr.) kao i one sa ekonomsko-finansijskim aspektom (u5teda goriva i ubrzavanje
saobraiaja).

U Sestom poglavlju rada su obradena ogranidenja V2V sistema po pitanju ugla pokrivanja i
dometa, dostupnosti, zagu5enja, kolizije i tadnosti pozicioniranja. U ovom delu rada je izvrieno



poredenje V2V sistema sa konvencionalnim senzorskim sistemima.
Sedmo poglavlje predstavlja rezultate dobijene merenjima na terenu uz pomo6 vozila u

realnom saobra6ajtr. Za ova merenja su kori56eni podaci sa putnog radunara i senzorskih sistema
na vozilu, kao i podaci dobijeni sa navigacionog uredaja. Uporedni prikaz rezultata dobijenih
kori56enjem V2V sistema i rezultata dobijenih bez primene ove tehnologije pokazuje na
praktidnom primeru iz realnog saobra6aja velike prednosti V2V komunikacije.

Osmo poglavlje master rada predstavlja zakljudak koji daje saZetak o korelaciji izmedu
teorijskog dela rada i rezultatima dobijenim merenjima u praksi.

Na samom kraju je naveden spisak literature.

3. Analiza rada s kljuEnim rezultatima

Master rad kandidata Bojana Glav5i6a je teorijska i eksperimentalna analiza sistema za
komunikaciju izmedu vozila. U okviru samog rada se koristi softver za OBD2 komunikaciju
izmedu radunara i vozila, pomodu kojeg se u realnom vremenu prate parametri na vozilu i GPS
prijemnik, kao i sama vozila pomo6u kojih je izvr5ena simulacija V2V sistema u realnom
saobra6aju.
Doprinosi rada su:

1 . Teorijski prikaz V2V sistema
2. Eksperimentalna merenja u saobraiaju razliditim metodama u realnom saobra6aju (gradski

uslovi, lokalni putevi, auto-put) pomo6u razliditih sistema (oditavanje senzora na vozilu
pomo6u dijagnostidkog ure5aja i merenja pomo6u GPS prijemnika)

3. Predlozi za kori56enje i unapredenje V2V sistema
4. Mogu6nosti simulacije:

o Snimanje podataka o lokaciji vozila pomo6u GPS prijemnika i proradunata gre5ka
lociranja

. Prikupljanje podataka o trenutnoj brzini vozila (GPS prijemnik iradunar na vozilu)
o Snimanje podataka dobijenih sa senzora na vozilu i putnog radunara (trenutna

potroSnja, stanje kodionog sistema, broj obrtaja motora,...)
o Simulacija komunikacije pomo6u viSe vozila u realnom saobra6aju

4. Zakljudak i predlog

Kandidat Bojan Glav5i6 se u svom master radu bavio teorijskom i eksperimentalnom
analizom sistema za komunikaciju izmedu vozila. U toku rada, kandidat je iskazao samostalnost i
sistematiinost u re5avanju problematike ove vrlo aktuelne teme u oblasti namenskih
komunikacionih sistema kratkog dometa (DSRC), Sto opravdava njegovu kandidaturu za sticanje
master diplome.

Na osnovu gore navedenog Komisija predlaZe Nastavno-naudnom ve6u Elektrotehnidkog
fakulteta u Beogradu da prihvati rad ,,Eksperimentalna analiza sistema za komunikaciju izmedu
vozila" dipl. inZ. Bojana Glav5id kao master rad i odobrijavnu usmenu odbranu.

U Beogradu, 04.11.2014. elanovi komisije za pregled i ocenu:


