
KOMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNI'KOG FAKULTETA U
BEOGRADU

Komisija za studije II stepena, Elektrotehn idkog fakulteta u Beogradu, na svojojsednici oclr2anoj 04. februa.a 20r4- godine imenovaro na"s 1e u romisilr, ,u-p."gi.a i o"J;master ra(la dipl. inZ. panta Rarkovi6a pod naslovom ,.praktidna pirr*" 
"lirrr-""g'lsinhronos servo motora u industriji". Nakon pregreda ,rut"riut. ro,ririja podnosi st"a"ei-

IZVESTAJ

l. Biografski podaci kandidata

--..-,,^1":::,Y 
Ranl<,ovic.ie roden 23.08.1987. godine Lr eadku. Sredrrju tehnidku Skoluje

zavTsro Lr L reIi, sa odliinim uspeho*r. osnovne studije r_rpisao je na Te"hnidkorn takultetu'Lreadku 2006. godine na odseku za Energetiku. Dipto:nirao.je u maju 2011. godine saprosednor, ocenom 8.22. Masrer studije na Erektrotehn idkom f'akurtetu , e"ogriJr,-r,r",
Energetsk i.p.etvaradi i pogoni. upisaoje 20r 1. godine. gdeje porozio sve ispite ,u-p."..e1r","ocenom 9.110.

2. Predrnet i cilj istraZivanja

Muster rad kandidata panra
i praktidrre upotrebe asin hronog
magnetirnrr na rotoru.

Rankoviia se bavi problernatikom ispitivania moguinosti
motora i sinhronog servo motora sa pelmanentnint

cilj rada.ieste da kroz kratke p'aktidne primer.e predstavi desto primenjivane nadineupravlianja pornenutih motora, U/f .eguraciju ivektorsko'upravrlanje. u."ar.i. p."art"rr.;"r"
oprema -iapanskog proizvoirada. ..oMRoN" kojom su k.eirane iprirracij. ia 

"itj.n., 
au ,.poveZu teolilsha znanja sa praktidnom primenorn.

3. Analiza rada sa kljuinim rezultatima

Mrster rad kandidata sadrzi 65 strana teksta, za.iedno sa slikama i dodaci,ra. Radsadrzi 6 poglavlja ispisarr Iiteratu.e. Spisak riterature sadrzi r0 ref'erenci. Master rad sadrzisest poglavlja u kojinra sLr predstavlie,i asinhroni motor i sinhroni s"ruo ,oto,. *pe,ranenlnim rnagnetima na rotoru, Iiao idesto prime,jivani nadini upravljanju po,r",,r,ih
motora, Ur I r.egu lacija ivektorsko upravljanje.

. P'r'o poglavlje irna za cilj da predstavi oprerru koja je bira predmet teorijske ipraktidne lnalize u toku izr.acle racla.

, LJ drrrgom poglavlju opisanaje primena asinhronog motora pokretanog f.r"ekventnimregulatoro') lio.ii omoguiava U/f regulaciju. predstavljene su razlieite funkcijl ri.k";;;.,;;regulatorr. i to: rad sa vise razriaitih brzini, kontrora bi.zine a.alognim ,uprrrH," ,ignui;r]hoZidno Lrpravtjarje, .,up-down,' 
upravljanje itd. Aplikacije Lo.le iu predsiaufi";. ; 

-d;;g;;
poglavljLr mogLr imati praktidnu p'irrenu'u indusiiji. N;ke ;d mogu6ih pri,r"nu .,, ioJpokretenih tmka. lnaSina za meianje, namotavanje, kod ventilacionih sitema itd.-l'r'eie poglavlje posveieno je upravlianju sinhlonog servo motora sa permanentnim
Inagnetin*r na..roto.l Upravrjanie ser!o. rnotor; regLrracijoln mor.renta, brzine i pozicije je
mogLrie zrrhvaljLrjuii servo pogonLr u r<o.iije inrplemintirai aigoritarn vektorskog ,;.;ij;;J"U ovom ,oglr'lju opisane su osnove 

'uiktorrl.og 
Lrpravljarrj'a i rnog,.nosti ;rr; p";;;;.



Kroz nekolil<o primera demonstrirano je vektorsko upravrjanje koje se ogleda u preciznojkont'oli brzine i pozicire. ovako upravija, servo rnotor ee'sio se primenjuje u industr.ijskimprocesi:na kojise vezuju za savijanje materilala, obradu.rpu, uur"n1., sedenje itd.
,uervj.rorn. 

poglavJju predstavljen je pLC kontr.olei toji auj" ,p.autlaet" signale i\rsr obr:r(lr rrlazrrih signara. pLC na osnorLr obradenih ,raznit signaia iri'rrr.ru'riet osalgoritrrrr Jaje izlazne signale za upravljanje irursni, orgrniir" li;;;,;'ri;;;j; ,;r;;:organi su'ili elektro,rotori u kombinaciji sairoli,, p.etuaru-Jm. U ovom poglavlju opisan.iehardve. li.o i osnove progranrlranja pf_C_, U a'f, .[.p..l,""ntulrog .uiu .; "i.;;;::::i:]l ]. 1,,,]-o. 
aptikacija 

.1ioje rnogu imari prakrienu prirnenrr. N.1,. oO ,:1f.,'r,preosta\ I !tre u petoln poglavlju, ovog rada. Aplikacije koje str predslar Lj.; , ;;;pollar.litr r',riLazujtr Lrporedni rad dra m-otor.a ,u po..bnir'n-orr"rrorn na sinhronizacijLr dve osekretan ia.
Na osnovu pregleda r.ada donosimo slecleii

ZAKLJU.AK

Kandidat Panto Ranr(ovic je u svorn rraste' rad, Llspesno predstavio praktidne nadineprinre,e asinhronog rnotora isinhronog servo motora ir"i"a 
"is" 

aprikacija r.";" ras"""1,ploblentc hoji se vezuju za sinhronizacij-u dve ose kretanja. 
'

. I(andidatje iskazao sarnostarroit i sistematid;ror't , ,uo,ra postupku kao i inovativneelerrente rt reiavaniu problernatike ovog rada.
Inr'rlLrci tr vidu sadrzaj i kvalitet rada, aktuelnost i sloZenost izabrane teme" rezLrltate izaliljrrcl';.lo kcrjih je kandidar panto Rankoric. dipr. inz. .l"r.,ro,"rr"[. ,.;"1;;;;il;:,;

f.1.1,.l:a],", 
dlanovi Komisije za pregled iocenu rraster raia smatra.iu da rad kandidatarsp".rr\r \vc ,srove da bude nrihvaien kao master.ad i sa zadovorjstur" pr"dl;2,, K;;i;ijlza drlrgi \rerren studija ElektLotehn idkog fakulteta uniu"irit iu u Beogradu, da master radPa^ta Ra'l<oviia, dipr. inz erektrotehnif,e, poa nurtoro,, l;n,rktiina primena asinhronop isinhron.og ntotora i_sinhronog servo motora ir industriji,,, prih";;';;; ;;;r; ffl ffiil:JonrogLri i rrsnrenu odbranu-

U llcosraiiLr. 03.jula 2014. godine

e lanovi Kornisije:
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