
KOMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNIdKOG
F'AKULTETA U BEOGRADU

Komisija za studije II stepena, Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu, na svojoj sednici
odrZanoj 03.09.2013. godine imenovala nas je u Komisiju ,u pr"[|"d, i ocenu master radadipl. ini. MiloSa Pejovi6a pod naslovom "Integrisani sisiem] daljinskog nadzora r
upravljanja saobra6ajem". Nakon pregleda materijala Komisija podnosi rt.A.ei

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Milos V. Pejovi6 je roden 15.05.1983. godine u Beogradu. Zavrsio je XII beogradsku
gimnaziju. Elektrotehnidki fakultet upisao je 2001. godine. Diplomirao je u maju 2011.
godine, na odseku za Radunarsku tehniku i informatiku, sa prosednom ocenom g,33 i
ocenom 10 na diplomskom radu. Master studije na Elektrotehnidkom fakultetu upisao je u
oktobru 

?01L. 
godine, na modulu za Radunarsku tehniku i informatiku, i;;G" sve ispite

sa prosednom ocenom 8,00.

2. Opis master rada

Master rad kandidata sadrii 41 stranu teksta, zaledno sa slikama i tabelama. Rad sadrZi
7 poglavlja i spisak literature. spisak literature sastoji se od 13 referenci.
. - Prvo poglavlje predstavlja uvod i u njemu je dat kratak pregled tema koje 6e bitiizlozene u preostalim poglavljima, kao i osvrt naiazlii,ttetehnike upravljanja saobra6ajem.

, U dygom delu su opisani osnovni delovi sistema i njihovi hardverski i softverski
elementl-

^,^11-t^ut 
deo se sastoji od prikaza korisnidke aplikacije koja sluzi zal<reiratje signalnihplanova.

ietvrti deo se odnosi na podsist em za nadzor u realnom vremenu i prikupljanje
statistidkih podataka.

U petom delu opisan je centralni server za duvarye signalnih planova i daljinskoprogramiranje.
Sesti deo se odnosi na primenu sistema u realnom okruZenju.

.zakljui'ak celog rada, i predlozi za buduii nastavak ,*uoiu izloieni su u poslednjem,
sedmom poglavlju.



3. Analiza rada sa kljuinim rezultatima

Master rad dipl. inZ. Milo5a Pejovi6a prikazuje nadin rcalizacrje integrisanog
sistema za upravljanje i nadzor saobradaja. $istem omogudava fiksno, dinamidko i
koordinisano upravljanje i nadzor saobra6aja daljinskim putem, uz dodatne funkcionalnosti
koje su nedostajale sistemima prethodne generacije.

Opisana je korisnidka aplikacija koja prtrla podr5ku prilikom projektovanja i
prilagodavanja signalnog plana raskrsnice.

Podsistem za nadzor omogudava prikazivanje relevantnih informacija u realnom

vremenu, kao i njihovo arhiviranje. Na osnovu arhiviranih podataka se generi5u statistidke
informacije i grafikoni korisni zapracerye rada sistema.

Centralni server za duvarye signalnih planova i daljinsko programiranje daje

mogu6nost promene signalnih planova na signalizacionim modulima, putem mrele, bez

izlaska na teren.
PredloZeni sistem se uspesno koristi u realnim uslovima, na detiri raskrsnice

povezane u koordinisani sistem.

4. Zal<ljuilak i predlog

Kandidat Milo5 Pejovid je u svom master radu uspeino predstavro realizacrju sistema
daljinskog nadzora i upravljanja saobra6ajem. Opisani su delovi konkretnog sistema, pri
demu je dato obrazloLenje relevantnih odluka donetih u toku projektovanja. Prikazane su

korisnidke aplikacije koje su razvrjene za potrebe kreiranja signalnih planova r nadzora
saobra6aja u realnom vremenu. Predstavljen je nadin funkcionisanja centralnog servera za

daljinsko programiranje signalizacionih modula. Sistem je proveren u praksi, zadovoljio je
postavljene zahteve, i pruZa mogu6nost budu6e nadogradnje i usavr5avanja.

Kandidat je iskazao samostalnost i sistematidnost u svome postupku kao i inovativne
elemente u reSavanju problematike ovog rada.

Na osnovu gore navedenog Komisija predlaZe Komisiji za studije II stepena
Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu da prihvati rad "Integrisani sistemi daljinskog
nadzora i upravljanja saobra6ajem" dipl. inZ. Milo5a Pejoviia kao master rad i odobri javnu
usmenu odbranu.

Beograd, 22.09.2014. Clanovi komisije


