KOMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNICKOG
FAKULTETA U BEOGRADU

Komisija za studije II stepena, Elektrotehni¢kog fakulteta u Beogradu, na svojoj sednici
odrZanoj 03.09.2013. godine imenovala nas je u Komisiju za pregled i ocenu master rada
dipl. inz. Milofa Pejoviéa pod naslovom "Integrisani sistemi daljinskog nadzora i
upravljanja saobraéajem". Nakon pregleda materijala Komisija podnosi slede¢i

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Milo§ V. Pejovié je roden 15.05.1983. godine u Beogradu. Zavrsio je XII beogradsku
gimnaziju. Elektrotehni¢ki fakultet upisao je 2001. godine. Diplomirao je u maju 2011.
godine, na odseku za Ralunarsku tehniku i informatiku, sa proseénom ocenom 8,33 i
ocenom 10 na diplomskom radu. Master studije na Elektrotehni¢kom fakultetu upisao je u
oktobru 2011. godine, na modulu za Ra&unarsku tehniku i informatiku, i poloZio sve ispite
sa proseCnom ocenom §,00.

2. Opis master rada

Master rad kandidata sadrZi 41 stranu teksta, zajedno sa slikama i tabelama. Rad sadr¥i
7 poglavlja i spisak literature. Spisak literature sastoji se od 13 referenci.

Prvo poglavlje predstavlja uvod i u njemu je dat kratak pregled tema koje ¢e biti
izloZene u preostalim poglavljima, kao i osvrt na razlidite tehnike upravljanja saobracajem.

U drugom delu su opisani osnovni delovi sistema i njihovi hardverski i softverski
elementi.

Tre¢i deo se sastoji od prikaza korisnitke aplikacije koja sluzi za kreiranje signalnih
planova.

Cetvrti deo se odnosi na podsistem za nadzor u realnom vremenu i prikupljanje
statisti¢kih podataka.

U petom delu opisan je centralni server za Cuvanje signalnih planova i daljinsko
programiranje.

Sesti deo se odnosi na primenu sistema u realnom okruzenju.

Zakljucak celog rada, i predlozi za buduéi nastavak razvoja izloZeni su u poslednjem,
sedmom poglavlju.



3. Analiza rada sa klju¢nim rezultatima

Master rad dipl. inZ MiloSa Pejovi¢a prikazuje nacin realizacije integrisanog
sistema za upravljanje i nadzor saobracaja. Sistem omogucava fiksno, dinamicko i
koordinisano upravljanje i nadzor saobracaja daljinskim putem, uz dodatne funkcionalnosti
koje su nedostajale sistemima prethodne generacije.

Opisana je korisni¢ka aplikacija koja pruza podrsku prilikom projektovanja i
prilagodavanja signalnog plana raskrsnice.

Podsistem za nadzor omogucava prikazivanje relevantnih informacija u realnom
vremenu, kao i njihovo arhiviranje. Na osnovu arhiviranih podataka se generisSu statisticke
informacije i grafikoni korisni za pra¢enje rada sistema.

Centralni server za Cuvanje signalnih planova i daljinsko programiranje daje
moguénost promene signalnih planova na signalizacionim modulima, putem mreze, bez
izlaska na teren.

PredloZeni sistem se uspe$no koristi u realnim uslovima, na Cetiri raskrsnice
povezane u koordinisani sistem.

4. Zakljucak i predlog

Kandidat Milo$ Pejovi¢ je u svom master radu uspes$no predstavio realizaciju sistema
daljinskog nadzora i upravljanja saobracajem. Opisani su delovi konkretnog sistema, pri
¢emu je dato obrazlozenje relevantnih odluka donetih u toku projektovanja. Prikazane su
korisnicke aplikacije koje su razvijene za potrebe kreiranja signalnih planova i nadzora
saobracaja u realnom vremenu. Predstavljen je nain funkcionisanja centralnog servera za
daljinsko programiranje signalizacionih modula. Sistem je proveren u praksi, zadovoljio je
postavljene zahteve, i pruza moguénost buduée nadogradnje i usavrSavanja.

Kandidat je iskazao samostalnost i sistemati¢nost u svome postupku kao i inovativne
elemente u reSavanju problematike ovog rada.

Na osnovu gore navedenog Komisija predlaze Komisiji za studije II stepena
Elektrotehnickog fakulteta u Beogradu da prihvati rad "Integrisani sistemi daljinskog -
nadzora i upravljanja saobracajem" dipl. inz. Milosa Pejovi¢a kao master rad i odobri javnu
usmenu odbranu.

Beograd, 22.09.2014. Clanovi komisije
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