HAYYHO-HACTABHOM BERY EJEKTPOTEXHUYKOI
DAKYJITETA YHUBEP3UTETA ¥ BEOI'PAZIY

KomucHja 3a crymuje mpyror crenena EnekTporexHHukor dakynTera YHMBepsureTa y
Beorpany na cepmmim oapixanoj 10.09. 2013, umeHoBalIa HaC j 32 WIAHOBE KOMUCH]C 32 Iperies i
omeHy Mactep paja Hmmje Bykosuha nox HasuBoM ,,AHamM3a ¥ CHHTE3a anropHTaMma 3a
YIpaBIbamke NOZHUMOHMM W Op3mHCKHM cepBocucTeMoM™. KoMHcuja je mpermenmana pam u
HacTasHo-BayuHoM Behy nogunocu crienehn

N3Beraj

1. OcHOBHH NMoJanH 0 KAHXUAATY

Wnuja Bykosuh je pohen 02.08.1987. roguxe y Tpebumy. Enekrporexuuuxu dakynter y
beorpany je ynucao 2006. roamne, a jumioMupao y oxto6py 2011. roanne ca ouerom 10 u ca
HPOCeYHOM oOLeHOM Ha ucnuTuMa 8.14. Macrep cryamje EnmexrporexHuuxor ¢akyntera y
Beorpany ymucao je y oktobpy 2011, romune, Takohe, Ha oaceky 3a Curnane u cucreme. Mcmute
Ha MacTep CTYAHjaMa je IOJIOKHO ca NpocedHoM oteHoM 9.20.

2. Anajamia mactep paja

llum paga je aHanM3a M CHHTE3d AIrOpUTAMA 34 YHPABJBAME MO3HUIIHOHUM W OP3MHCKHM
CEPBOCHCTEMOM. 3a Op3MHCKHM cepBOCHCTEM je ypaheHa ynopeaHa aHanu3a KBajiMTETa peryiaropa
uju ce Pl mapamerpu no6Hjajy HOCTYNKOM ayTOMAaTCKOI MNOJEIABAWkA (EHT. quio tuning)
(xopmmhiereM roToBHX Ipoueaypa u3 maketa Siemens TIA Portal V12), ca MATLAB metonama
onpehuBama mapamerapa kopuinhiemem 2DOF MATLAB perynaropa taxohe momemeHor auifo
funing TexHUKOM. KoJ NO3HIMOHKMX CEpBOCHCTEMa HU/L j€ UMILIEMEHTAallHja M oapehuBame
napamerapa PD u PID perynaropa, Tako ma oa3uB cucTeMa Oy/ie CTPHKTHO ale€pPHOXHYAH Ko M
noTepAa pesynarara npumeHoM MATLAB/Simulink moaena. Pan je monessen wa 7 moriasiba,
canpxu 92 ctpane Tekcta, Mehy kojuma ce Hanaze 71 ciuka u 8 Tabena.

Ilpeamer mactep paja AHQJIM3HDAHH Cy pPa3siM4YMTH TNPUCTYNH YIOPaBbakha OBAKBUM
cuctemuMa, kopumhereM PI/PID/PD perynaropa, kao M peamu3alujoM KacKajHUX CTPYKTypa
yIpaB/baka y IMBY NoOosbllamha NepdopMaHCH CHUCTeMa Y 3aTBOPEHO] crpesn. Y OKBHPY
MO3HUHMOHOT CEePBOCHCTEMA, KOJH [0CE/Yyje acTaTH3aM aHAIM3MPAHO je pelieme ymorpebom PD
perynaropa, ¥ pelilele Koje NoApa3yMeBa HoMepambe 110J1a U3 KOOPANHATHOr [OYETKa YIoTpeGom
JIOKAJIHE IOBPATHE CIpeTe.

Ilpeo nornaBbe nHpeACTaB/ba yBOA y KOME Cy OINHCAaHH NOpeIMeT H LW paja.
IlpencraB/beHa je ymora H NPEJHOCTH ACHHXPOHE MallHHE €A pPAclIperHyTHM YIIPaBhamkeM
MoMeHTa H (aykea, y 0JHOCY Ha MOTOp jeIHOCMEpHE CTpYje.

Y ApyroM NOraaB/by OIMHCAHM CY €NeMCHTH H3 KOJHX Ce CHCTeM CacTOjH. AKHeHaT je
CTaBJbCH HA NPHHIAIN pana o0jeKTa yIpar/bawa, T). Ha aCHHXPOHH MOTOp. JlaT je OCHOBHM KOHLIETT
IpeTBapaia CHare ca MHAMPEKTHUAM BEKTOPCKHM YNPaBJbabeM, Kae M IPHHIMI paja ONTHYKOr
eHKoJepa.

Y TpeheMm moriaB/by JaTH CY TEOPHJCKM OCHOBH, O0jalI-CHH €IEMEHTH Op3MHCKOT H
MO3MUHOHOT cepBockcTeMa. Takohe, neduHuCaH je UHJb H HAIHH YTIPABIbAbA.

Y 4eTBpPTOM NOrIaBkby JaTe CYy OCHOBHE KapaKTEPHCTHKE KOHKPETHO KOpHIIheHAX



CIEMEHATA CHCTEMA, Ka0 ¥ CKCIEPHMEHTATHO No0HjeHM DPE3yNTaTH Ha DPEATHOM Op3HHCKOM
CEPBOCHCTEMY H HO3MIHOHUM CEPBOCUCTEMHMA.

V merom mnornae’by npHKasaHe cy ummieMentaudje MATLAB/Simulink mopena 3a
BP3MHCKH CEPBOCHCTEM M O3HLIMOHE cepBocucTeme. Takole, Aat Cy pesynrath nobujenn nomohy
OBHX MOZETA.

V mectoM mornarby ypalieHa je KOMIApaTHBHA aHali{3a peamHor cucreMa
MATLAB/Simulink Mozena. I'paduim 013UBa peaJHOT CHCTEMa H rpadHiM oa3HBa J00HjeHH Ha
ocaoBy MATLAB/Simulink Mozena mpdkasaHH Cy Ha HCTHM amjarpaMuMa, Kako OH ce YO4Ho
CTeIIeH IOy Naparba eKCIIEPUMEHTATHO JOOH|CHAX Pe3yiITaTa ca pesynraTiMa CHMYJIaLHja.

CenMo NODJAB/bE je 3aKIByUaK y KOME Cy OIHCAHH 3HAYaH IOMEHYTHX pellicH:d.
PeMu3upany Cy Pe3y/ITATH Pajid, Kao H JaTH NPeIo3n MOryhix fa/bux aHaIA3a CHCTEMA.

3. 3ak/py4ax H npeaJor

Kanmunar Unuja Bykosuh je y cBoM pajy M3BPINHO aHANM3y U CHHIEC3Y aJIl'OpHTaMa 3a
yIpapbame MO3HUHMOHEM M Op3MHCKHM CepBOCHCTEMOM, Kao H peanmsauyjy Ha Siemens
mraThopMH Koja je 0OyXBaTHia KOHTpONEp, (QPEKBEHTHH PETyNaTop, ACHHXPOHH MOTOp, H
enxojep. Ha Taj nauun je BepH(HKOBAHA AHATH3A U MIPUMEHCHH PE3YNTATA CHHTE3E AIrOpUTaMa
yIpaR/balba Ha pealHoM O0jeKTy, INTO je M TpPHKA3aHo y pany. KanauoaT je Bpio CTYyIHO3HO
MPHKAa3a0 MOCTYMAaKk Ha KOJH HAYMH CY Pe3yITaTH KOjH ¢y AoOHMjeHH aHamH3oM Mpobiema H
curTe30M y mporpamckoM nakery MATLAB/Simulink nprMemscHE y TIPaKCH 1 BepH(MKOBaHH HA
peasHOM 00jeKTy ynpaBJbatba.

Ha OCHOBY cBETa W3IO0MEHOT, MMajylid y BHAY CaMOCTATIHOCT, O30M/bHOCT M 3peiocT
KaHUIaTa, Kako MPHIMKOM H3bopa Teme Tako M TOKOM H3pajie paa, cajpiKaj U KBAIHTET
NPUJIOKEHOT PYKOTHCA, PE3YNITATE B 3aK/bydKE [0 KOJHX j& KAHIMIaT Y CBOM CaMOCTAIHOM pady
Jowmao, KomucHja HMa 3a70B0/bCTBO 2 npeanoxku Komuenju 3a CTy/Mje IpYror CTemeHa Kao U
Hayuno-HactaBHoM Behy EsekrtpoTexmmukor (axyarera y beorpapy sa pan Kapauiara Hnnje
Bykoerha moj HaclOBOM ,AHATH3a M CHHTE3a anropuTaMa 32 YIPaB/hakc MOULHMOHMM H
GP3MHCKUM CEPBOCHCTEMOM' IPUXBATH Kao MAcTep paj ¥ KaHuaatTy oMmoryhH ycMery on0paHy.
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