
KOMISIJI ZA STUDIJE II STEPENA ELEKTROTEHNIdKOG

FAKULTETA U BEOGRADU

Korrisija za studije II stepena, Elektrotehnidkog fakulteta u Beogradu. na svojoj sednici odrzanoj
03.09.2013. godine irnenovalo nas je u Komisiju za pregled i ocenu master rada dipl. inL. Tamare
Miiatovi6 pod naslovom ..Robotizovani sistemi za rehabilitaciju gornjih ekstremiteta". Nakon pregleda
rnaterijala Komisija podnosi sledeii

IZVESTAJ

1. Biografski podaci kandidata

Tamara G. Mijatovii je rodena 16. 07 . 1984. godine u Sarajevu. Srednju tehnidku 5kolu je zavriila u
Beogradu sa odlidnim uspehom. Elektrotehnidki fakultet u Beogradu upisala je 2003. godine, na
odseku Signali i sisterri. Diplomirala je u junu 2012. godine sa prosednom ocenom na ispitima 7.1 3.
ria diplomskom 10. Master studije na Elektrotehnidkom fakultetu u Beogradu je upisala u oktobru
2012 godine na odseku Signali i sistemi. PoloZilaje sve ispite sa prosednom ocenom 9.4.

2.Opis master rada

Master rad kandidata sadrZi 54 strane tekst4 zajedno sa slikama i dodacima. Rad sadrZi 5 poglavlja i
spisak literature. Spisak literature sadrLi 37 referenci.

Prvo poglavlje predstavlja uvod u kome su opisani predmet i cil-j rada.

U drugom poglavlju je dat pregled robotskih sistemima za pacijente koji su pretrpeti moZdani udar.
Opisan je razvoj robotidkog iPAM (intelligent pneumatic arm movement robotic system) sistema
koriste6i metodu centralnog dizajna koja ukljuduje upotrebu upitnika ili interaktivni korisnidki pristup.
opisan je Dual robotski sistem, mehanidki dizajn MIT-MANUS (Massachusetts Institute of
Technology-Manus robot) robota za rehabilitaciju rudnog zgloba, HapticMaster robot za rehabilitaciju
poketa ruke.

U okviru tre6eg poglavlja je dat pregled poreme6aja koji se manifestuju pri pisanju-handu,riting.
Definisan je koncept Distribuiranog Pozicioniranja (DP). koji se primenjuje da bi se relila
redudantnost problema u pisanju rukom. Opisanaje kinematika i dinamika robotske ruke. Kao primer
je data mehanidka konfiguracija ruke sa pet DOF. Zadatak se sastoji od pisanja propisanog redosleda
slova.

eetr.rto poglavlje opisuje oitedenja gomjih ekstremiteta nakon TBI-a. Dat je detatjni opis: ARMEO
sistema za rehabilitaciju poketa ruke, KINARM egzoskeletnog robota- Rutgers Master II-ND
rukavice (haptidki interfejs dizajniran za interakciju sa virtuelnim okru2enjem). Detaljno je opisana
struktura rukavice i strultura RMII-ND alduatora. Predstavljen je CyberGlove sistem za rehabilitaciju
prstiju.

Peto poglavlje je zakljudak u okviru koga je opisan znadaj koriS6enja robotskih sistema u rehabilitaciji
pacijenata.

3. Analiza rada sa kljuinim rezultatima

Master rad dipl. inz. Tamare Mijatovi6 se bavi robotizovanim sistemima za rehabilitaciju gomjih
ekstremiteta pacijenata koji su pretpeli moZdani udar (STROKE), TBI (Traumatic Brain Injury).
Primena robotskih sistema u razliditim granama medicine iz dana u dan se menj4 a zato je zashtian
tehnoloiki napredak informatidkih i robotskih tehnologija.



Prikazani su robotidki sistemi koji omogu6avaju bolje sprovoilenje i kontrolu pokreta. Roboti su se
pokazali kao znadajan dlan rehabilitacionog tima pogotovo u terapijama gde je neophodno puno
ponavljanja ili dodatni stimulans kako bi pacijent Sto pravilnije i kvalitetnije obavio postavljeni
zadatak-

Osnovni doprinosi rada su: detaljan opis i kori56enje robota koji podrZavaju veLbe za rehabilitaciju i
specifidne pokrete koje dovek ne moZe izvesti sanl, te robota koji pomaZu doveku da izvede odredene
zadatke- prikaz rezultata istrazivanja.

4.Zaldjuiak i predlog

Kandidatkinja Tamara Mijatovi6 je u svom master radu detaljno opisala robotizovane sisteme koji se

koriste u rehabilitaciji i omogu6avaju intenzivnu, u visokom stepenu ponovljivu terapiju za
pobolj5anje stepena motomog i funkcionalnog oporavka koji se konvencionalnim terapi-jskim
metodanra teSko postiZe.

Kandidatje iskazao samostalnost i sistematidnost u svome radu.

Na osnovu gore navedenog Komisija predlaZe Nastavno-naudnom veiu Elektrotehnidkog fakulteta u
Beogradu da prihvati rad !'Robotizovani sistemi za rehabilitaciju gomjih ekstremiteta" dipl.in2.
Tamare Mijatovi6 kao master rad i odobri javnu usmenu odbranu.
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